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	Oui
	Non

	Le capteur à effet Hall délivre un signal de type TOR dont la fréquence est proportionnelle à la vitesse angulaire du moteur.
	
	

	Pour une même fréquence de rotation, en plaçant n aimants sur la partie mobile du capteur, on multiplie la fréquence du signal qu’il délivre par n.
	
	

	Pour une même fréquence de rotation, en plaçant n aimants sur la partie mobile du capteur, on divise la fréquence du signal qu’il délivre par n.
	
	

	
	
	

	La vitesse angulaire du moteur augmente lorsque sa tension d’alimentation augmente.
	
	

	La vitesse angulaire du moteur diminue lorsque sa tension d’alimentation augmente.
	
	

	Autour d’un point de fonctionnement, la vitesse angulaire du moteur est une expression linéaire de sa tension d’alimentation
	
	

	
	
	

	La vitesse angulaire de la parabole est mesurée directement par le capteur à effet Hall.
	
	

	La vitesse angulaire de la parabole peut être considérée comme proportionnelle à la tension d’alimentation du moteur pour 15V  U  25V.
	
	

	Autour de U=20V la vitesse angulaire de la parabole est assimilable à une fonction linéaire (y=ax) de la tension d’alimentation du moteur.
	
	



 

 

