	Classe de Terminale S. Option Sciences de l’Ingénieur



	CENTRE D’INTERET : 
CI 10 : Traitement de l’information

CI8 : Pilotage, contrôle et comportement d’un système pluritechnique
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TP de découverte.
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Application, mise en œuvre de savoirs/savoir-faire
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Recherche et validation de solutions.
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Evaluation.

	

	THEMATIQUES
I11 : Les systèmes numériques : mise en œuvre d’un microcontrôleur. 

I13 : Comportement réel d’un système pluritechnique


COMPETENCES ATTENDUES

	[image: image5.png]


 Configurer le produit et le faire fonctionner
	§A
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 Vérifier les performances au regard du cahier des charges
	§A,§B
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 Générer automatiquement le programme et l’implanter sur le système cible
	§A, §B
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 Tester le fonctionnement
	§A, §B


 PROBLEMATIQUE
Etudier une solution matérielle et logicielle permettant d’afficher la vitesse angulaire de la parabole avec une erreur relative inférieure à 1%.

CONDITIONS DE DEROULEMENT DE L’ACTIVITE
	Phases de travail
	Objectif
	Activité

	A) Mise en situation
	Vérifier le comportement de la solution existante et calculer l’erreur relative maximum associée à la valeur mesurée.
	Relever une caractéristique et la comparer à un modèle. Calculer une erreur relative.

	B) Etude de la problématique
	Définir les modifications matérielles et logicielles à apporter à la solution existante pour atteindre la précision recherchée.
	Modifier un algorithme et le programme associé et tester une solution logicielle.

	C) Synthèse
	Etablir les courbes de la vitesse angulaire et de la position de la parabole à partir de relevés expérimentaux.
	Exploiter des relevés expérimentaux.




Document réponse 1
Q1) Umoteur(V) est donné à titre indicatif. 
	Umoteur(V)
	9
	12
	13.5
	15
	16.5
	19
	19.5
	21
	22.5
	24

	F1(HZ)
	6
	8
	9
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16

	Oméga_A(°/mn)
	
	76,3
	
	95,4
	
	114,5
	
	133.6
	
	152,6

	
	
	85,9
	
	-
	
	-
	
	138.3
	
	157,4


Q2) 

[image: image9.emf]Oméga_A théorique = f(F1)

y = 9,54x
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Q3) 
______________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________
Document réponse 2

Q4)
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
Q5)
 _____________________________________________________________________________
Q6)
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
Q7)
______________________________________________________________________________
______________________________________________________________________________
Q8)
_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

______________________________________________________________________________
_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

______________________________________________________________________________
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Q9) 
Explications :_________________________________________________________________

______________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________

while (1)

  { 

      if (teta_n < teta_n_1) 



// Début traitement 

      

n = (65536 - teta_n_1) + teta_n;

      else n = teta_n - teta_n_1;


teta_n_1 = teta_n;

omega_A = _____________ 



// à compléter
ftoa(omega_A,1,omegA); 

Affiche_LCD(ligne1,omegA);


// Fin traitement   

delay_ms(________);




// à compléter
  };
Q10) 

	Umoteur(V)
	9
	12
	13.5
	15
	16.5
	19
	19.5
	21
	22.5
	24

	F1(HZ)
	60
	80
	90
	100
	110
	120
	130
	140
	150
	160

	Oméga_A(°/mn)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


Document réponse 4
Q11) 
_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

Q12) 
_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

_________________________________________________________________

Complétez le cadre résolution ci-dessous :
[image: image10]
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