	Classe de Terminale S Sciences de l’Ingénieur



T.D. de révision : Alimentation d’une cisaille
Description de la partie opérative
Elle se compose :



- d’un bras,

- d’un tapis (situé au niveau du bras en position basse) alimentant le bras en plaques,

- d’un tapis (situé au niveau du bras en position basse) destiné à l’évacuation des plaques.

Les vérins équipant le bras sont du type double effet.

Tableaux des actionneurs et des capteurs

	Action
	Vérin
	Pilotage

	Avance du bras

Recul du bras
	V1
	V1+

V1-

	Fermeture pince

Ouverture pince
	V2
	V2+

V2-

	Descente du bras

Montée du bras
	V3
	V3-

V3+

	Rotation à droite

Rotation à gauche
	V4
	V4+

V4-


	Information
	Capteur

	Départ cycle

Bras en avant

Bras en arrière

Pince fermée

Pince ouverte

Bras en haut

Bras en bas

Bras à droite

Bras à gauche

Présence plaque en A

Présence plaque en C
	DCY

V11

V10

V21

V20

V31

V30

V41

V40

PA

PC


Description de la partie commande
Le système est piloté par des pré actionneurs  électro pneumatiques commandés par un API. Le câblage de l’API est donné à titre indicatif.


Etat initial : A la mise en service, le bras doit se situer à gauche, en position basse, en arrière. Sa pince doit être ouverte.

Travail demandé


Etablir le Grafcet de conduite de l’installation (point de vue partie commande).
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