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Nom : Classe :

Prénom :

Groupe :

Mots-clés : capteur analogique, conditionneur de capteur, configuration
des E/S, variables booléennes, entiéres et réelles, affectation, structures

alternatives, programmation en langage C, tests dans la console.

CORRECTION

ACTIVITES
1. Chaine de mesure
a. Linéariser la réponse d’un capteur
b. Modéliser une chaine de mesure
2. Logiciel (Software)
a. Utiliser des variables de type booléen, entier et réel.
b. Coder un algorithme dans un langage spécifique.

PREREQUIS
Cours d’algorithmique et chaine de mesure.

MATERIELS ET LOGICIELS

Micro-ordinateur, navigateur, simulateur en ligne WOKWI, Arduino Uno, module KY-013, afficheur graphique.

CONDITION DE REALISATION
1 éléve par poste informatique

PAGE DE PRESENTATION DU TP

RESSOURCES
Wiki « Microcontréleur — Entrées, sorties (GPIO) »
Conditionnement des capteurs

https://bit.ly/3vkIAGS

https://bit.ly/3E22Q97
https://bit.ly/3tA3X6y

Appréciation
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STI2D - TSIN — Traitement algorithmique de I'information

Q2. Chaine de mesure
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DR3 - SOLUTION 1 - Modéle linéarisé de la chaine de mesure

Q4.

Microcontréleur
1

#Uref

-—r_, K A ‘/DJL N N Algorithme  |Temg |  Afficheur Tatt
06) 7‘0 3 ( /) # (°C) (c)
. ﬁz’?{({ ez S '/’74@ S 4//»&:/4"?‘)6{ S
, = 1/&)# /4 )
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Q6. On souhaite Temp =T
re 2y e aa.r Lzptf> //e/ue Lo 4«@&014 /4\ N-S Temp L2
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7 z =2 5 =— =L
Q7.CA f=5V,n=10 -
7. CAN (Uref =5V, n = 10) 5 /./ief et - _Qﬁ'mt/
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Q8. Algorithme Température
const

/z;/

e

q (—# ff /0 : # Volt
Sy 4 0 s > £ : 7((/ # Volt/°C
Uo¢— 3’, 3 : Z!(/ # Volt
var

Ne__ O n é-:ee:

Temp<_ 0 0O ; Z&/f

début

lire ( M )

Temp < _,-'\(—- Uo #_ //ﬁ-éﬂ&’!/’/ W/%'f“f

écrire (_7 2 {ﬁ/ ) /ﬁf

fin

/(M/ = - 0,037 . /‘/-1'710
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DR4 — PROGRAMMATION

Q9, Q10, Q11

// Bibliotheéque
#include <LiquidCrystal_I2C.h>

// Paramétres de 1l'objet lcd
#define I2C_ADDR ox27
#define LCD_COLUMNS 16
#define LCD_LINES 2

/7 CIN
const float BETA = 3950;

= = Qe @S’g?
@m//%@ﬂ 7 PSR s

e

e

Temperature: 24.96°C
// CAN Temperature: 24.96°C

__éézat(/'d;f@gzzfz 7? = 59:/4§Q9¢?§? §

Console

// Création de 1'objet lcd
LiquidCrystal_I2C lcd(I2C_ADDR, LCD_COLUMNS, LCD_LINES);

void setup() {
// Initialisation de la console
Serial.begin(9600);

// Initialisation du LCD

led.init(); // A placer en premier

// Commande du rétroéclairage

lcd.backlight(); // Traiter
led.print("Thermometre"); // Modéle linéarisé

delay(3000); float Temp = ‘{_@&_ﬂ';(ia)_'[‘L__;

// Ecrire dans la console / &

// Programme principal -
void loo g N —
/7 Lipz(g‘ ! fphag- Dr.n"( L emlD\ H

| \ Loof ¢
int N = . SBC:OQ " IQF:AVpM {K o O (\) H
—&@M—Lﬂ)—’ | AN 7

// Une mesure par seconde
delay(1000);
}

£
tO
B??el ® Validation du code dans Wokwi Oui0 Partield Non [
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Q12. Simulation 1 sous Wokwi (Modéle linéarisé de la chaine de mesure)

Température Température affichée Ecart = Température — Température affichée
(°C) (°C) (°C)
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Q13. Code ASCII du caractére ° : A P

Qil4.

void setup() {
Serial.begin(9600);

// Configuration de la broche LED

pinMode(LED, _ @©JT QO _

TA%

34
e

WYIN DA (L€, Zoa/,) ;

} J \

ox°*

e al

of Validation du code dans Wokwi Ouill

Validation du code dans Wokwi Oui []

Q15. Simulation 2 sous Wokwi (Modéle non linéarisé de la chaine de mesure)

Partiel O

5 Température Température affichée Ecart = Température — Température affichée
c) ) °c)
° —o08 0,03
10 P o
2 24,3 4 0.4
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