   Fiche de tache_T26 PI: RHEX

Mesurer éclairement

CAHIER DES CHARGES
Mesurer l'éclairement ambiant pour déclencher le dispositif d’éclairage du robot. (Jour/Nuit)
[bookmark: _GoBack]
MATERIELS MIS A DISPOSITION
Carte à microcontrôleur Netduino+2, shields arduino, IHM (LCD + clavier + Leds)
Capteurs de luminosité : LDR (module SEN11302P)
Luxmètre pour la mesure de la luminosité (référence).
Oscilloscope numérique bi-courbe + module I2C et RS232
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rECHERCHES DOCUMeNTAIRES SUR LA luminosite
Effectuer des recherches documentaires sur la luminosité et les moyens disponibles pour la mesurer.
 Document à produire pour la rédaction du dossier: paragraphe d’introduction de la tâche « Mesurer la luminosité dans l’environnement du robot » 							Vu prof 
2

ExperimentATION
En tenant compte des indicateurs de performance de la fiche d’évaluation, répondre au cahier des charges en utilisant les différents capteurs mis à disposition. 
 Document à produire: Protocoles de mise en œuvre des capteurs.				Vu prof 

DOCUMENTS complementaires A PRODUIRE EN VU DE LA redaction du dossier
Chaîne d’information, schéma de câblage, schémas-bloc des chaînes de mesure 		Vu prof 
Pour le capteur « LDR » : courbe d’étalonnage U=f(lum) et tableau des mesures, erreur maxi du modèle dans la plage de mesure. 									Vu prof 
Algorithmes. Programmes. 									Vu prof 

DES Ressources documentaires complementaireS SERONT EVENTUELLEMENT MISES A DISPOSITION DANS LE repertoire du projet sur Google DRIVE
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