

Fiche de tache T12P.I. : Main

Ouvrir/Fermer

transmission du doigt
[bookmark: _GoBack]Cdc : On veut concevoir une main capable de prendre un objet
La main comporte plusieurs doigts. L’architecture du doigt est faite. On s’intéresse à présent à la transmission (transmettre l’énergie de l’actionneur à l’effecteur)

schématisation
croquis
En reprenant le schéma cinématique plan de l’étude T11.
Faites des croquis reprenant toutes les solutions possibles permettant de transmettre l’énergie de l’actionneur aux phalanges.
2 cas se présenteront :
· En sortie de l’actionneur le mouvement est une translation rectiligne
· En sortie de l’actionneur le mouvement est une Rotation
Etablissez une critique et montrez au professeur. Mettre au propre sous forme numérisée.
schéma cinematique d’un doigt
Etablissez le schéma cinématique d’un doigt et de sa transmission dans le plan et dans l’espace. Pour cette étude il sera raccordé à un bâti fixe (la paume)
Mettez en place les cotes principales concernant la transmission si besoin.
Montrez au professeur puis mettez au propre sous forme numérisée.
Conception
modelisation soliworks
En conservant les cotes précédentes concevez les pièces nécessaires à la transmission du  doigt. (Demandez l’aide au professeur en lui donnant un croquis coté d’un doigt complet)
Effectuez l’assemblage et vérifiez le bon fonctionnement virtuel. Modifiez les cotes de la transmission si besoin.
Montrez au professeur puis ajoutez cette conception au rapport numérisé.
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