Fiche de tache 11.4PI : Domotique 

Motorisation volet

[bookmark: _GoBack]AUTOMATISATION DU DEPLACEMENT DU VOLET
Cdc: On veut motoriser le volet roulant de la salle. Pour cela vous devrez dans un premier temps étudier la chaine d'énergie (mécanisation), en suite vous vous intéresserez au pilotage (automatisation). Enfin on pourra s'intéresser à la commande à distance.
A l'aide d'une carte arduino et d'une motoproto, on veut automatiser le volet.
travail preparatoire
 Etudierez l'architecture des cartes et repérez les ports utilisés. Etablissez un programme permettant la mise en route dans un sens, ou dans l'autre d'un moteur.
Recherche matériel
Effectuez une recherche afin de pouvoir arrêter le volet en fin de course. 
Mesure (si capteur de courant)
Etablissez un protocole de mesures afin de connaître les caractéristiques du capteur de courant
Réalisation
Modifiez votre programme en fonction de vos relevés.
Proposez un protocole d'essai
Finalisez
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