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Motorisation volet

CONCEPTION CHAINE D'ENERGIE
Cdc: On veut motoriser le volet roulant de la salle. Pour cela vous devrez dans un premier temps étudier la chaine d'énergie (mécanisation), ensuite vous vous intéresserez au pilotage (automatisation). Enfin on pourra s'intéresser à la commande à distance.

MODELISATION existant
 Modéliser sous SW l'existant visible: axe, cardan, tige de manœuvre. Demander au professeur de le faire si vous voulez.
Simulation  (cinematique)
Recherchez le comportement cinématique de la tige de manœuvre:
· En manœuvrant la tige
· Sous motion ou méca3d
Indiquez quels sont les mouvements en bout de tige de manœuvre ainsi que leurs caractéristiques. Aidez vous de courbes résultats ainsi que de schéma pour exprimer votre constat.
conception
En fonction de l'actionneur  choisis au cours de la tache1,
Modélisez la chaine d'énergie en ajoutant les éléments nécessaires entre l’actionneur et la tige. . Demander au professeur de le faire si vous voulez en lui donnant vos consignes.
Validez votre conception (pas d’interférence entre les pièces).
Simulation (dynamique)
Simulez le modèle et vérifiez son comportement cinématique (au niveau liaison avec l’axe moteur).
Sur le synoptique, estimez le couple nécessaire en sortie de l'actionneur
Simulez dynamiquement le modèle et vérifiez votre calcul.
Etude rdm
Certains composants vont être fabriqués.
Sous Solidworks simulation, simulez le comportement des pièces. Enregistrez vos résultats d'étude
Modifiez les dimensions des pièces, et relancez la simulation.
Une fois validées, on pourra fabriquer les pièces
Expérimentation
Mettez en œuvre le système. Etudiez le comportement cinématique. Analysez vos résultats
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