
 

  

ACQUERIR 
Capteurs à 

infra rouges 
et boutons 
poussoirs 

TRAITER 

Micro 

contrôleur 

COMMUNIQUER 
 

Diodes et 
afficheur 

 

 

Déplacer le 

robot sur la 

ligne 

ALIMENTER 

Carte alim 
Accumulateurs 

DISTRIBUER 

Carte moteur 

CONVERTIR 

Moteurs 

TRANSMETTRE 

Réducteurs 

Chaîne d’information 

Chaîne d’énergie 

Position du robot par 

rapport à la ligne 

Marche/Arrêt 

Information lumineuse «  Position 

pas rapport à la ligne » 

Commande des 

moteurs (roue droite, 

roue gauche) 

Robot hors ligne 

Robot sur la ligne 
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