VCC

U4__ADAPTROBOT
1 20
2 Ng; V%(1:194EQ71
731 NC3 Q2 ]g
Z|GND1 Left_|R164(|5aﬁJR|R—
J707— NC4 Center_IR enter
. sound 8|Sound Right IR[T>  Right IR
M&% DelCenter NC7%
MmigJumper AIN1 AIN1
470 0|NC5
YINCe
AINO 11| AIND
ﬁ GND2
0
vce .
AINO,AIN1.Left IR.Center IR.Right IR,Q1.Q2,sound,DelCenter,Jumper
vce
o}
D2VA D1YA - JP1 Vee
[1_100n 3 1 Q1 o |
" U2 o
u2 c7 0 1 2 F; coloo \Alov 01‘ = oo‘ [NEN
1 R3 o g ATtiny26 3 12 Q2 Sl
< > 2
[Eeo 560 Left IR 20lp00(AnC0) S 5 1 470
C;."Ler "'5 ]g PA1(ADC1) O (MOSI_DI_SDA /OC1A)PB ;
ight T7PA2(ADC2) (MISO_DO_OGC1APBIIS ;
DelC 12| PAS(AREF) (SCK_SCL_JOC1B)PB2AS umper
elCenter 1 4PA4(ADC3) (oc1B)PBIY2
AINO T2 PAS(ADC4) (ADC7_XTAL1)PB4Le
AINT 11| 2AB(ADCS_AINO) (ADC8_XTAL2)PBYts ]
PA7(ADCE6_AINT) o (ADC9_INTO_TO)PBE} soun
z Z (ADC10_/RESET)PB7]
e = S _2 X1
10n ® |~ |
l PT1 ” ° vee 1 |:| '
0 | 100n
c6 c1 | 1 c2
~0 zzpl l 22p
0 0
_Remarques Lycée Pierre Emile Martin Page Size: B
R4 R5: lacé des st 1, Avenue de Gionne
, . remplacees par aes straps 18000 BOURGES
Les cavaliers 11, 12 doivent étre retirés lors de la programmation 0248481393
D1, D2 : Dels 3mA ADAPTATEUR POUR ROBOT Mr Line
ADAPTROBOT : connecteur Philippe Mariano
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