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Problématique

Vous disposez d’un chariot équipé d’un moteur électrique.

On vous demande :

-de déterminer la puissance nécessaire pour déplacer ce chariot à une vitesse 

0,1m/s ( V ( 0,5m/s sur un sol plan avec une charge M ( 3kg,

- de définir les caractéristiques des panneaux solaires permettant de  rendre le chariot autonome sous un éclairement normalisé,

- de dimensionner les accumulateurs pour qu’ils assurent au chariot une autonomie ( 5h lorsque l’éclairement devient insuffisant (nuit).

- éventuellement de programmer un microcontrôleur afin qu’il détermine l’énergie consommée par le chariot entre deux déplacements.

Schéma fonctionnel


Ressources documentaires et matériels

Chariot assemblé

Panneaux solaires

Accumulateurs

Fabrication

Support des panneaux

Chronologie

	Dates
	Travail à faire
	Production
	Fait
	Non fait

	Du 06/01 au 10/01 
	Détermination des caractéristiques électriques du chariot existant.


	
	
	

	Du 13/01 au 17/01
	Détermination des caractéristiques électriques du chariot existant.


	
	
	

	Du 20/01 au 24/01
	Choix des caractéristiques des panneaux solaires et des accumulateurs.


	
	
	

	Du 27/01 au 31/01
	Elaboration d’un algorithme de surveillance de l’énergie disponible sur le chariot.


	
	
	

	Du 3/02 au 07/02
	Elaboration d’un algorithme de surveillance de l’énergie disponible sur le chariot.


	
	
	

	Du 10/02 au 14/02
	Programmation de l’algorithme en C.


	
	
	

	Du 04/3 au 07/03
	Intégration des éléments sur le chariot et essais.


	
	
	

	Du 10/03 au 14/03
	Intégration des éléments sur le chariot et essais.
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