



Problématique 

Le robot suiveur de ligne existant est commandé par un microcontrôleur type « 8051 ». Le lycée ne disposant du  logiciel de programmation de ce microcontrôleur, on souhaite le remplacer par un microcontrôleur ATMEL ATINY26 compatible avec ceux utilisés dans le laboratoire. Cette modification matérielle nécessite la réécriture du logiciel implanté dans le microcontrôleur.
On vous demande d’analyser le programme existant écrit en langage C et d’écrire le programme pour le microcontrôleur ATMEL ATINY26.
Documentation

Programme source en C du microcontrôleur existant

Mesures faites sur le robot

Document descriptif de l’organisation du robot existant

Schéma de la carte ATINY26

Matériel

Robot MrLine équipé d’une carte à µC ATINY26
Logiciel
CodeVision AVR

Enseignants : HOVETTE MARIANO
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