


Problématique 

La mise à niveau d’une caravane ou remorque nécessite l’ajustement de la hauteur de la flèche de celle-ci par un système vis écrou. Le problème consiste à motoriser cette manoeuvre.
On vous demande :

- de dessiner le schéma fonctionnel (chaîne de commande et chaîne d’énergie) du système modifié,

- de réaliser le programme permettant d’entraîner le moteur dans les deux sens de rotation (montée, descente) et de détecter un éventuel blocage du moteur (partie commande).

- d’établir le schéma cinématique, la chaîne d’énergie, de mesurer le couple à appliquer à l’axe de vis et de concevoir, sous Solidworks, la liaison moteur/système existant et la fixation du moteur sur l’ensemble (partie opérative).

Le détail de ces deux derniers points est joint dans la documentation.
Documentation
Compléments sur la partie commande

Compléments sur la partie opérative

Enseignants : HOVETTE MARIANO
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