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Enseignants : HOVETTE MARIANO
Problématique 

Le support de la caméra de surveillance de la mare de St Germain est piloté par une télécommande HF. On souhaite agir sur la position de la caméra à partir d’un navigateur Web.

On propose le schéma fonctionnel ci-dessous


[image: image1]
Le Serveur Web à mettre en œuvre est réalisé à partir d’un module de communication, d’un microcontrôleur PICBASIC et d’une mémoire I2C. 

On vous demande de lire l’article descriptif fourni en annexe, d’analyser les programmes fournis et de mettre en œuvre la maquette pour que  les mouvements du support s’effectuent à partir d’une page Web.

Description de la page Web à réaliser (poids limité : voir article)





Documentation

Article « Pic Basic Web Serveur » de la revue Electronique pratique n°298
Exemple de programme à implanter dans le microcontrôleur

Exemple de page Web écrite en HTML et JavaScript

Le protocole http et les types MIME
Matériel
Caméra, support + télécommande, Carte Web serveur + câble de programmation, hub, PC
Logiciels

Pic Basic Studio, logiciel de configuration du Web Serveur et de chargement de la page Web dans la mémoire I2C.

Infos sur www.electroniquepratique.com 
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