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Problématique

Pour cela, vous disposez :

· du présent dossier,

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire.

Phase 2 : 

Phase 3 :.

Phase 4 : 

Phase 5 :.

Phase 6 : 

Phase 7 : 
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Classe :  	TS12


Groupe : 	Brunel Jérémie


Furet Charles


Jeunesse Pierre


Paté-Lecomte Arthur








« Robot et détection d’obstacles »
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