P.P.E. 2003 2004 en TS option SI


T.S. S.I.

P.P.E. 2004

Récapitulatif des cahiers des charges 
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SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS1)

	GROUPE
	SUJET 
	PRODUCTION
	Matériel/logiciel
	REMARQUES

	VILLIER Dominique

RAMIN Kévin

ROCHE Sylvain

BAHAMOU Hassan
	« Assurer la gestion automatique d’un accès »

Application : Gestion des E/S du lycée (problèmes de retards)


	GE : Modifier le programme existant afin que le code lu sur la carte soit transmis à un PC et que l’ordre d’ouverture provienne d’un PC.

GM : Proposer trois portails permettant l’accès du lycée et étudier leur faisabilité.
	Matériel : Portail FAAC

Lecteur de carte téléphonique

Carte ATMEL SSI + module RS232

PC

Logiciel : CVAVR
	

	Chainet Fabien

Guillot Nicolas

Thongsith Souvanno
	« Canon à neige »


	Etablir le dossier technique du canon à neige réalisé par le lycée.


	
	

	Kaiser Nicolas

Violle Mathieu
	« Compression de données : pourquoi et comment  ? »


	Réalisation d’un programme de compression en langage C (compactage statistique)


	Logiciel : C++
	

	Bien Nicolas

Breysse Marion

Duong Emma

Autissier Félix

Nigon Timothée

Rivière Thibaud
	« Fontaine lumineuse »
	GM : Proposer trois projets de fontaine (dessin d’art) et étudier leur faisabilité.

GE : Etudier la possibilité de commander une électrovanne avec un signal sonore 
	Solidworks
	

	Zaczynski Julien

Lamy Guillaume


	« Réguler la température d’un PC »
	GE : Réguler la température d’une enceinte avec un ventilateur.


	Matériel

Carte ATMEL SSI + capt T numé

Relais ampoule 24V 40W

PC

Logiciel : CVAVR
	

	Remanjon David

Foultier Aurélien


	« La pile à  combustible »
	Chimie : 

GE : Mettre en évidence par une expérience et modéliser l’effet d’une modification des caractéristiques chimiques d’une pile sur ses caractéristiques électriques.
	
	

	Desfarges Simon

Ducamp Mathieu
	« Communication sans fil »


	GE : Transformer un clavier filaire de PC en clavier sans fil.


	Matériel

Carte ATMEL SSI

EHF RHF

PC

Logiciel : CVAVR
	: 


SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS2)
	GROUPE
	SUJET
	PRODUCTION
	Matériel/logiciel
	REMARQUES

	Prache Julien

Coupeau Jérémie

Jonet Freddy

Labonne Mickaël
	« Détection d’obstacles »


	GE Mesure d’une distance avec des capteurs à US

GE Cde d’un moteur pas à pas
	E/R US

2 Carte SSI, Codevision

Carte SSI + mot paspas

+ carte interface
	

	Crampon Pierrick

Gougué Antoine

Floquet Aurélien

Jouanno Jonathan
	« Les robots domestiques »


	GE Mesure de distance avec des capteurs IR

GM Motorisation d’un robot
	E/R IR

Carte SSI, Codevision

Robot à construire
	

	Vaslin Alexandre

Gaillard Sylvain

Denoux Damien

Clavier Romain
	« Ordinateur de bord de véhicule »


	GE Mesure d’autonomie

GE Mesure de température
	Carte SSI, Codevision

Capteur temp

Carte SSI, Codevision
	

	Sione Fabien

Jurczak Fabien

Boucher Davy

Pichon Florian
	« Reconnaissance vocale »


	GE Acquisition d’un son

GE Numérisation, traitement
	Kit Micro + ampli

1 carte SSI, Codevision
	

	Dijoux Julien

Ragusa Charlène

Marques Linda


	« Surveillance d’un écosystème»
	
	
	

	Murith Mickaël

Trémeau Laurent
	« Installation lumineuse autonome »


	
	Panneaux solaires

Accumulateur,

Carte SSI + Codevision
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Classe 2 de TS

8 Détection d’obstacles


8.1 Détection d’obstacles par ultrasons 







8.2 Commande d’un moteur pas à pas 
9 Les Robots domestiques


9.1 Construction d’un robot mobile


9.2 Détection d’obstacles par infra rouge 
10 Ordinateur de bord de véhicule 
11 Reconnaissance vocale  

12 Surveillance d’un écosystème 
13 Installation lumineuse autonome 
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Problématique

Pour améliorer l’accès du lycée, on se propose de contrôler son entrée avec un support type carte magnétique ou carte à puce. 

En 2003 les élèves ayant traités ce sujet ont élaboré un programme destiné à une carte µC ATMEL. Celle-ci gère un accès (ouverture d’un portail) à partir des données inscrites dans la mémoire d’une carte téléphonique. 

Le programme existant :

· lit le code inscrit dans la mémoire de la carte téléphonique,

· lit l’heure courante (HTR),

· vérifie si le code lu est accepté à l’heure courante,

· envoie ou non l’ordre d’ouverture du portail en fonction du traitement précédent.

Le nombre et la diversité des informations à traiter nécessitent la puissance d’un ordinateur de type PC. On se propose donc d’implanter dans un PC les fonctions de traitement du statut inscrit sur la carte et de consacrer le µC :

- à la lecture de ce statut,

- à sa transmission sur une liaison série,

- à la commande d’ouverture du portail

On vous demande :

 - d’analyser le programme existant et d’identifier les structures à conserver.

- de remettre en forme ce programme pour qu’il réponde au graphe des transitions joint.

- de réaliser en langage C les sous-programmes « émission code » et « réception ordre d’ouverture ».

Pour cela, vous disposez :

· du présent dossier,

· du programme de la version 1 réalisé en 2003

· d’une carte ATMEL SSI et de sa liaison série, du logiciel CVAVR et de sa documentation
Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire

Phase 2 : Analyse et remise en forme du logiciel existant.

Phase 3 : Etude expérimentale des signaux transmis sur une liaison RS232.

Phase 4 : Elaboration du sous-programme d’émission du code lu et de réception de l’ordre d’ouverture du portail sur une liaison série asynchrone.

--------------------------------------

Phase 1 : Recherche documentaire

Mots clé

Liaison série synchrone

RS232

Exemples de sites

http://www.ac-nancy-metz.fr/pres-etab/poinca_r/peda/elec/rs232co.htm
Phase 2 : Analyse et remise en forme du logiciel existant.


Graphe des transitions à programmer : « Contrôle d’accès » Version 2
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Problématique

Déroulement de l’activitée

Etape 1

analyse existant

Etude du besoin 

Définition cahier des charges (pieuvre)

Recherche sur solutions existantes de sas avec portail

Etape 2

Faire un comparatif de différentes solutions multicritères

Choix d’une solution

Voir compatibilité avec équipe annexe

Etape 3

Sous SW élaborer solution envisagée

Dessins cotés + images de synthèses en vue présentation

Rédaction projet achat (recherches entreprises, produit, devis….. )

Etape 4

Rédaction rapport 
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Problématique

Déroulement de l’activité

Etape 1

Quels sont les différents types de canons à neige existant ?

Faire recherche + présentation constructeurs et utilisateurs.

Etape 2

Enoncer le principe physique mis en jeu pour un type de canon à neige

Lois de la thermo-dynamie en milieu adiabatique.

Etape 3

Prendre contact avec LEP pour la mise en œuvre d’un canon.

Données techniques milieu de fonctionnement, consommation, production et paramètres influents.

Plans d’installation dans une station et explications par rapport aux problèmes rencontrés.

Dessin buse et autres ? (sous SW)

Etape 4

Rédaction rapport, vidéo.
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Problématique

Les grandeurs physiques mesurées par une station météorologique personnelle sont affichées sur un écran LCD noir et blanc de 240 par 128 pixels. L’électronique de commande de la station est principalement constituée d’un µC. La taille mémoire disponible (8ko) limite à 2 le nombre d’images affichables.

En 2003, des élèves ont proposé un algorithme de compression « canonique » pour limiter la place occupée par ces images. Cependant, ce type de compression ne permettant qu’un gain de place de 10 à 20% dans le meilleur des cas n’a pas été retenu.

On se propose de mettre en œuvre une méthode de codage dite « statistique ».

On vous demande :

- D’écrire un sous programme permettant d’élaborer une table des fréquences sur un ensemble de 25 caractères préalablement triés (5 caractères différents au maximum)

Pour cela, vous disposez :

· du travail réalisé en 2003 (dossier « PPE Compression de données 2003 »)

· du présent dossier,

· d’une carte ATMEL SSI, du logiciel CVAVR et de sa documentation,

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire

Phase 2 : Analyse du logiciel existant.

Phase 3 : Elaboration de l’algorigramme du sous-programme demandé.

Phase 4 : Programmation de cet algorigramme en langage C.

---------------------------------------

Phase 1

· Intérêt de la compression de données

· Les méthodes de compression sans perte



Compactage canonique



Codage statistique



Algorithmes de type dictionnaire

· Les méthodes de compression avec perte



Sur le son



Sur les images




Codage d’une image

Ce document ne doit en aucun cas limiter vos recherches. Il constitue une base de départ …

Exemples de sites

http://www-igm.univ-mlv.fr/~beal/Enseignement/Polytechnique/Td5/huffman.html
http://www.chez.com/algorithmejpeg/intro.htm
http://www.ruses.com/Pages/0001000C.htm
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Problématique

Dans le cadre de la réalisation d’une fontaine lumineuse, on souhaite piloter des électrovannes à commande TOR à partir d’un signal audio issu du préamplificateur d’une chaîne HIFI.

On vous demande :

D’effectuer une étude de faisabilité et éventuellement de produire un schéma fonctionnel.

Pour cela, 

- vous devez déterminer les caractéristiques électriques d’un signal issu d’une chaîne HIFI (amplitude, bande de fréquence).

- définir les moyens techniques utilisables pour séparer les différentes composantes du signal (graves, médium, aiguës),

- définir les moyens techniques utilisables pour transformer un signal analogique en signal numérique

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire

Phase 2 : Etude expérimentale d’un signal périodique.


    Analyse d’un signal audio.

Phase 3 : Recherches sur l’amplification et le filtrage d’un signal analogique

Phase 4 : Commande d’une électrovanne en mode TOR.

Phase 5 : Commande d’une électrovanne à partir d’un signal audio filtré et transformé en TOR.

_________________________

Phase 1 : Recherche documentaire

Mots clé

Signal sinusoïdal

Amplitude

Période

Fréquence

Pulsation

Fourier

Spectre d’amplitude et spectre de phase

Exemples de sites

http://www.falstad.com/fourier/
Phase 2 : Etude expérimentale d’un signal périodique

Afin d’acquérir les notions théoriques minimums pour la conduite de ce PPE, je vous propose de mettre en œuvre l’applet ci-dessous http://www.falstad.com/fourier/.
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Cet outil vous permettra de dégager certaines notions telles que :

- l’amplitude d’un signal, sa fréquence

- les formes des signaux dits « test »

- le spectre de fréquence et le spectre de phase d’un signal périodique,

Travail manuel

Signal sinusoïdal 

Dessiner un signal sinusoïdal d’amplitude 2 et de fréquence 1kHz.

Dessiner un signal sinusoïdal d’amplitude 3 et de fréquence 1kHz déphasé de +T/4.

Somme des valeurs instantanées de deux signaux

Ajouter ces deux signaux point par point.

Travail avec le logiciel

Composante continue

Un seul sinus

Effet de la composante continue rajoutée au signal précédent

Signaux périodiques divers

Forme du spectre

Influence du nombre de termes sur l’approximation du signal
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Problématique

Déroulement de l’activité

Etape 1

Recherche sur fontaines lumineuse

Recherche sur design

Dessins à la main animations….

Vote sur réalisation

Recherche sur cahier des charges et projet en entreprise

Etape 2

Etude électro-vannes : différents effets en fonction de la forme buse

Etudier encombrement + étanchéité

Besoin en débit suivant nombre de vannes

Déterminer pompe nécessaire

Volume bassin inférieur

Etude lumières, position, effet, encombrement, étanchéité, variations de couleurs

Etude matériaux à utiliser en surface, étude savoir-faire ou bien si il faut le faire réaliser

Première évaluation coût

Etape 3


Prendre contact avec LEP pour présenter le projet

Modifier suivant réactions

Etape 4

Etude structure support

Etude matériaux à utiliser en surface, étude savoir-faire ou bien si il faut le faire réaliser

Dessin structure sous SW

Etape 5

Porter projet à réaliser

Modifier en temps réel si réalisation

Rédaction rapport sur fontaine et mener à bien un projet
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Problématique


On souhaite réguler la température intérieur d’un boîtier de PC entre un seuil maxi et un seuil mini en commandant un ventilateur avec un système à µC. La température sera mesurée avec un capteur numérique.

On vous demande de réaliser l’algorithme du programme de régulation TOR et de l’implanter en langage C dans un microcontrôleur.

Pour cela, vous disposez :

· d’un boîtier de PC,

· d’un ventilateur,

· d’une carte SSI et du logiciel CVAVR,

· d’un relais et d’une ampoule 24V-40W.

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire

Phase 2 : Mesure de température : expérimentation avec un capteur analogique.

Phase 3 : Mesure de température : expérimentation avec un capteur numérique.

Phase 4 : Mesure de température à l’intérieur d’un boîtier de PC.

Phase 5 : Réalisation d’un système de régulation T.O.R.

------------------------------------------------

Phase 1 : Recherche documentaire

Mots clé

Thermistance

Sonde PT100 et PT1000

Régulation Tout ou rien

Asservissement

Ventilateur 

Exemples de sites

http://www.cax.free.fr/micro/temper/temper.html
http://perso.wanadoo.fr/grc/sommaire.htm
Phase 2 : Mesure de température : expérimentation avec un capteur analogique.

Vous disposez d’une maquette et d’un sujet de TP.

Réalisez le TP pour vous familiariser avec la notion de chaîne de mesure.
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Problématique





Problématique

On souhaite supprimer le fil de liaison avec l’unité centrale sur un clavier de PC. On se propose de transmettre les données représentatives des caractères par voie Hertzienne. 

Pour cela, le signal fourni par le clavier de PC doit subir plusieurs transformations tout en conservant son information.

On limite notre étude au sens de communication clavier vers PC.

Le principe retenu pour répondre à la problématique est donné en Annexe.

On vous demande d’élaborer les algorithmes  

- Conversion  parallèle / série asynchrone 

- Conversion  parallèle / série synchrone 

Pour cela, vous disposez :

· du présent dossier,

· de deux cartes ATMEL SSI, du logiciel CVAVR et de sa documentation,

· d’un émetteur et d’un récepteur HF (FSK)

· d’un clavier de PC.

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire.

Phase 2 : Etude de l’algorithme et du programme de conversion série synchrone ( parallèle.

Phase 3 : Réalisation du programme de conversion parallèle ( série asynchrone.

Phase 4 : Etude du programme de conversion série asynchrone ( parallèle.

Phase 5 : Réalisation du programme de conversion parallèle ( série synchrone.

Phase 6 : Mise en oeuvre des modules d’émission et de réception HF (FSK).

Phase 7 : Intégration des différents sous ensemble.

----------------------------------

Phase 1 : Recherche documentaire

Mots clé

Transmission série synchrone

Transmission série asynchrone

Conversion série / parallèle

Conversion parallèle / série

Modulation par saut de fréquence fsk

Exemples de sites 

http://www.ac-nice.fr/physique/modulation/modamfm.htm
http://perso.wanadoo.fr/grc/communiquer03.htm
http://pedagogie.ac-aix-marseille.fr/disciplines/sti/genelec/cours/abati/sersy.htm
Phase 2 : Etude de l’algorithme et du programme de conversion série synchrone ( parallèle.

On suppose que le clavier émet en scan code set 2

Avant de commencer l’étude de la conversion série synchrone ( parallèle vous devez connaître les réponses aux questions suivantes :

Que ce passe t’il lorsqu’on enfonce une touche du clavier ?

Que ce passe t’il lorsqu’on relâche une touche du clavier ?
Quel est l’effet de l’enfoncement de la touche shift ?

Sur quel front du signal clock doit on lire les bits de la donnée ?

Quelle est la taille de la trame IBM ?

Tous les bits transmis par le clavier sont ils représentatifs du code caractère ?

Le programme fourni ne gère pas la mémorisation du code ASCII correspondant au caractère décodé. (Mémorisation nécessaire pour effectuer la conversion parallèle / série asynchrone).

Travail demandé

Après avoir étudié les algorithmes et le programme fournis, vous modifierez l’algorithme « Décode » et le programme pour réaliser cette mémorisation.

Algorigramme du sous programme « Décode »


Annexe : Présentation du principe retenu pour répondre au cahier des charges

Schéma fonctionnel


Partie émission




Partie réception




Problématique

On souhaite équiper un robot mobile d’un détecteur d’obstacles capable de mesurer une distance entre 10cm et 60cm au cm près. 

On se propose de réaliser ce détecteur avec des capteurs à ultrasons.

On vous demande 

- de mettre en œuvre un émetteur et un récepteur à ultrason et de vérifier s’ils permettent de répondre à la contrainte ci-dessus.

- d’élaborer l’algorithme du programme à réaliser pour effectuer une mesure de distance avec ces capteurs.

Pour cela, vous disposez :

· du présent dossier,

· d’un émetteur et d’un récepteur à ultrasons,

· d’une carte cartes à µC ATMEL équipé d’un émetteur et d’un récepteur US, du logiciel CVAVR et de sa documentation,

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire.

Phase 2 : Etude expérimentale d’un émetteur et d’un récepteur à US.

Phase 3 : Programmation d’une mesure de distance avec des capteurs à US sur un µC.


- Emission d’une onde ultra sonore.


- Réception d’une onde ultra sonore.


- Calcul de la distance entre le détecteur et l’obstacle.

Phase 4 : Essais et estimation de la précision de la mesure.

Phase 5 : Adaptation du programme à un robot mobile.

---------------------------------------

Phase 1 : Recherche documentaire

Mots clé

Effet piézoélectrique

Capteur à US

Mesures de distances

Exemples de sites

http://l.lefebvre.free.fr/tele/tele_01.html
http://mapage.noos.fr/mafo/robots/telemetre.htm
http://fribotte.free.fr/bdtech/obstacle/obstacleir.html
Phase 2 : Etude expérimentale d’un émetteur et d’un récepteur à US.

Matériel

1 Emetteur à US

1 Récepteur à US

Câbles 

1GBF + 1 Oscilloscope

Expérience 1



Effet de la fréquence du signal d’émission ?

Effet de la position de l’émetteur par rapport au récepteur ?

Effet de la forme du signal d’émission (sinus, carré, triangle) ?

Propagation ? Effet de la variation de L ? Effet de la variation de H ?

Expérience 2 : Utilisation en détection d’obstacle




Effet de la variation de D ?

Effet de la variation de L ?

Effet de la forme, matière, couleur des obstacles ?

Limite d’utilisation ?

Analyse d’une documentation technique



Problématique

On souhaite détecter des obstacles dans l’environnement proche d’un robot mobile. 

Pour cela, on se propose de monter des capteurs (IR ou US) sur un plateau déplacé en rotation entre ( 90° par rapport au sens de déplacement du robot.


Il est prévu de commander les mouvements 

du plateau avec un moteur pas à pas.

On vous demande de réaliser les sous-

programmes (horaire et anti-horaire)

de commande de la rotation du plateau en 

langage C. Ces sous programmes recevront le sens de rotation souhaité et le nombre de pas de déplacement et délivreront les signaux de commande du moteur.

Pour cela, vous disposez :

· du présent dossier,

· d’un moteur pas à pas et de ses caractéristiques,

· d’une interface de puissance pour la commande du moteur,

d’une carte à µC ATMEL SSI, du logiciel CVAVR et de sa documentation,

Schéma fonctionnel













Organisation

Logiciel


Entrées

sens : bit

Npas : octet


----------------------------------------------

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire

Phase 2 : Génération des signaux de commande du moteur pas à pas (graphe des transitions).

Phase 3 : Programmation des deux sens de rotation.

Phase 4 : Réalisation du sous programme POSCAPT

Phase 5 : positionnement d’un capteur opto. Réalisation du sous-programme Init.

----------------------------------------------

Phase 1 : Recherche documentaire

Exemple de site

http://www.ac-nancy-metz.fr/pres-etab/loritz/Sections/EnsTech/S-Techno/cours/Electrotechnique.htm



Problématique

Exemple de site

http://fribotte.free.fr/bdtech/obstacle/obstacleir.html



Problématique

On souhaite équiper un robot mobile d’un détecteur d’obstacles capable de mesurer une distance entre 10cm et 60cm au cm près. 

On se propose de réaliser ce détecteur avec des capteurs à infra-rouge.

On vous demande :

- de mettre en œuvre un émetteur et un récepteur IR et de vérifier s’ils permettent de répondre à la contrainte ci-dessus

- d’élaborer l’algorithme du programme à réaliser pour effectuer une mesure de distance à partir de ces capteurs.  

Pour cela, vous disposez :

· du présent dossier,

· d’un émetteur et d’un récepteur à IR,

· d’une carte µC ATMEL, du logiciel CVAVR et de sa documentation,

Organisation matériel
---------------------------------------

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire

Phase 2 : Etude expérimentale d’un émetteur et d’un récepteur à IR.

Phase 3 : Programmation d’une mesure de distance avec des capteurs IR sur un µC.


- Emission d’un signal IR


- Réception d’un signal IR


- Calcul de la distance entre le détecteur et l’obstacle.

Phase 4 : réalisation d’un support à monter sur un moteur pas à pas.

Phase 5 : Essais et estimation de la précision de la mesure.

Phase 6 : Adaptation du programme à un robot mobile.

Phase 1 : Recherche documentaire

Mots clé

Diode IR (spectre d’émission)

Module de réception (contrôle automatique de gain, filtre pass bande, démodulateur)

Mesures de distances

Exemple de site

http://fribotte.free.fr/bdtech/obstacle/obstacleir.html
Phase 2 : Etude expérimentale d’un émetteur et d’un récepteur à US.

Matériel

1 Emetteur IR

1 Récepteur IR

Câbles 

1GBF + 1 Oscilloscope

Expérience 1





Effet de la fréquence du signal d’émission ?

Effet de la position de l’émetteur par rapport au récepteur ?

Propagation ? Effet de la variation de L ? Effet de la variation de H ?

Expérience 2 : Utilisation en détection d’obstacle




Effet de la variation de D ?

Effet de la variation de L ?

Effet de la forme, matière, couleur des obstacles ?

Limite d’utilisation ?

Analyse d’une documentation technique

TSOP1838

TSAL6200



Problématique

Parmi les fonctionnalités offertes par l’ordinateur de bord d’un véhicule automobile on trouve :

- l’affichage de la température extérieure,

- l’affichage de la consommation et du kilométrage pouvant encore être parcouru.

On vous demande :

- d’étudier expérimentalement une chaîne de mesure et de conditionnement de la température de l’air,

- d’écrire un programme permettant d’afficher la température mesurée 

(-15°C (T(45°C) sur un LCD,

- d’écrire un programme permettant de simuler la mesure du volume de carburant restant dans un réservoir et d’afficher le kilométrage pouvant encore être parcouru

Pour cela, vous disposez :

· du présent dossier,

· d’une carte « TP acquisition et conditionnement d’une grandeur physique »,

· d’une carte µC ATMEL SSI, du logiciel CVAVR et de sa documentation,

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire

Phase 2 : Etude expérimentale « Mesure de température ».

Phase 3 : Programmation et essais 


     Binôme 1 : Affichage de la température mesurée sur un LCD

    
     Binôme 2 : Affichage de la distance pouvant encore être parcourue sur un 
      LCD.



Problématique

Un détecteur de « clap » (claquement de main) existant sous la forme d’un kit ne donnant pas entière satisfaction (déclenchement sur d’autres sons que celui recherché), on se propose de le compléter par une logique de traitement afin qu’il puisse être utilisé pour l’ouverture d’un portail.

On vous demande :

- de relever le signal en sortie du préamplificateur du kit et d’en déterminer les caractéristiques (amplitude, durée …), 

- de réaliser l’algorigramme d’un programme capable de commander l’ouverture du portail FAACK si deux claquements de main sont détectés et de commander sa fermeture si trois claquements de main sont détectés.

- de coder cet algorigramme en langage C.

Pour cela, vous disposez :

· du présent dossier,

· d’un kit SK28 « Clap interrupteur »,

· d’une carte µC ATMEL et d’une carte interface à relais, du logiciel CVAVR et de sa documentation,

· du portail FAACK.

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire.

Phase 2 : Etude expérimentale d’un signal périodique.

Phase 3 :


1 Binôme : Acquisition du son



Etude d’un dispositif d’acquisition du son (micro + ampli).


1 Binôme : Numérisation et traitement



Réalisation d’un programme de traitement du signal acquis.

Phase 4 : Connexion d’un dispositif d’acquisition à un dispositif de traitement.

--------------------------------------

Phase 1 : Recherche documentaire

Mots clé

Signal sinusoïdal

Amplitude

Période

Fréquence

Pulsation

Fourier

Spectre d’amplitude et spectre de phase

Exemples de sites

http://www.falstad.com/fourier/
Phase 2 : Etude expérimentale d’un signal périodique

Afin d’acquérir les notions théoriques minimums pour la conduite de ce PPE, je vous propose de mettre en œuvre l’applet ci-dessous http://www.falstad.com/fourier/.
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Cet outil vous permettra de dégager certaines notions telles que :

- l’amplitude d’un signal, sa fréquence

- les formes des signaux dits « test »

- le spectre de fréquence et le spectre de phase d’un signal périodique,

Travail manuel

Signal sinusoïdal 

Dessiner un signal sinusoïdal d’amplitude 2 et de fréquence 1kHz.

Dessiner un signal sinusoïdal d’amplitude 3 et de fréquence 1kHz déphasé de +T/4.

Somme des valeurs instantanées de deux signaux

Ajouter ces deux signaux point par point.

Travail avec le logiciel

Composante continue

Un seul sinus

Effet de la composante continue rajoutée au signal précédent

Signaux périodiques divers

Forme du spectre

Influence du nombre de termes sur l’approximation du signal

Etc…



Problématique




Problématique

L’énergie solaire permet aujourd’hui de rendre un éclairage autonome. 

A partir d’un panneau solaire et d’un accumulateur donnés,

on vous demande :

- de définir les caractéristiques (tension, puissance) de l’ampoule pouvant être utilisée

pour réaliser une installation autonome de signalisation,

- de réaliser cette installation

- d’écrire un programme simple de gestion de l’énergie de la batterie.

Pour cela, vous disposez :


- du présent dossier,


- d’un accumulateur 6V 3AH


- d’un panneau solaire 3 x2V 380mA


- une carte µC ATMEL SSI, du logiciel CVAVR et de sa documentation.

Déroulement de l’activité

Phase 1 : Recherche documentaire.

Phase 2 : Dimensionnement de l’installation.

Phase 3 : Réalisation de l’installation.

Phase 4 : Réalisation du programme de gestion de l’énergie.

---------------------------------

Phase 1 : Recherche documentaire.

Exemples de site

http://www.solaire.org/default.htm
http://www.total-energie.fr/photo/index.htm
http://www.soltech.be/Frans/wfp72autonome.htm#logic%20lantern
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« Commande d’un moteur pas à pas »
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