SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS2)

	GROUPE
	SUJET ET PROBLEMATIQUE
	PRODUCTION
	Document remis au groupe
	Matériel/logiciel nécessaire

	LOUDOT Fanny

SIMONET Thomas

BUPTO Marie

10/12/02
	« Assurer la gestion automatique d’un accès »

Application : Gestion des E/S du lycée

(problèmes de retards

Programmation des « statuts » de la carte


	Assurer l’ouverture du portail FACC du labo ( ) avec un lecteur de carte téléphonique (à puce programmable) relié à un PC


	10/12 Guidance recherche d’infos
	Programmateur / lecteur de carte téléphonique sur port parallèle PC

Logiciel C++



	PENNIN Beinjamin

FERRAND Rémy

10/12/02
	« Améliorer la vitesse de  positionnement de l’antenne parabolique » du labo


	Commande par micro-contrôleur et programme C de la parabole à vitesse variable et accostage des positions à vitesse lente.


	10/12 Guidance recherche d’infos
	Carte µC ATMEL + interface de puissance (Pont en H à transistors)

Logiciel CVAVR

	CLOCHART Vincent

JIREAU Sylvain

MOULON Pierre

10/12/02
	« Compression de données : pourquoi et comment « ?

Recherche documentaire avancée mais à vérifier (les pistes définis)
	Réalisation d’un programme de compression en langage C

Compactage canonique ou codage statistique ?


	10/12 Guidance recherche d’infos
	Logiciel C++

	DEBOUZY Aude

AMANT Sébastien

RIEUPEYROU Grégory

10/12/02


	« Le partage des ressources dans un réseau de PC »
	Installation du mini réseau et intégration d’une ressource (scanner, imprimante ...)


	
	

	PRACHE Julien

LABONNE

ROBIN

MARTINS

10/12/02


	« Conversion vent en énergie électrique »
	Choix d’un type de générateur à monter sur une éolienne (CC, CA synchrone ou asynchrone...)


	
	Simulation 


SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS2)
	GROUPE
	SUJET ET PROBLEMATIQUE
	PRODUCTION
	Document remis au groupe
	Matériel/logiciel nécessaire

	PICARD Aurélien

ROBIN

BALLUT Mickael

LONGUEVILLE Sébastien

10/12/02


	« Cellule photovoltaïque et amélioration du rendement de l’installation ».


	Evaluer l’incidence du positionnement d’une cellule photovoltaïque par rapport à une source lumineuse sur le rendement de l’installation. 
	10/12 Guidance recherche d’infos
	Cellule photovoltaïques.

Moteur pas à pas.

µC ?

	AKERKOUB

DANG Thi

10/12/02


	« Amélioration de la chaîne d’info (Traiter) du pousse seringue »
	Réaliser la fonction Traiter du PS avec un µC
	
	Carte µC ATMEL + Moteur pas à pas

Logiciel CVAVR

	Leising

Laffille

Dang Hoang

10/12/02

	« Amélioration de la chaîne d’info (Traiter) du sécateur »
	Réaliser la fonction Traiter du PS avec un µC
	
	Carte µC ATMEL + interface de puissance


SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS1)
	GROUPE
	SUJET ET PROBLEMATIQUE
	PRODUCTION
	Document remis au groupe
	Matériel/logiciel nécessaire

	JOUMMAL Yossef

AUBALLY Guillame

6/12/02


	Les pales d’hélicoptère et le pas variable des pales sur 1 tour
	Modélisation SOLIDWORKS
	
	

	MIHIET Aurélie

VIOLLE Mathieu

KAISER Nicolas

DUONG Kim

10/12/02
	« Détection de la pluie sur un pare brise et commande intelligente des essuie-glaces »
	Comparaison de deux systèmes de détection (optoélectronique, capteur d’humidité)

A suivre
	
	

	MALTERRE Romain

BLANC Elise

COUPEAU Jérémie

10/12/02


	« Montrer que le volume d’une enceinte à une influence sur le rendement acoustique »
	Fabrication d’un caisson et mesure de puissance acoustique


	
	

	BALLUT Mickael

ETAVE Benoit

AUDOUX Yohann

10/12/02

	Portière de XM : comment améliorer la sécurité vitre.

Défaut constaté

Recherche de solutions

Solution retenue et ……………………………………….
	Réalisation d’une solution (en C)
	
	Résistance de précision

Pour mesure de I 

+ µC + CVAVR

	RAFFAITIN Marc

TALVARD Axel

CHEVALIER Pierre

12/12/02
	Aérodynamique : comment améliorer … sur une voiture

Influences sur les performances en faisant varier certains paramètres ….. (angle d’ailerons, vitesse, accélération, freinage  …)


	Simulation de l’effort transversal appliqué à d’une voiture par un capteur magnétique (à construire)

Mesure de l’angle de braquage

Détection de freinage TOR et élaboration d’une commande de la position d’un aileron (moteur pas à pas )
	
	Capteur à effet Hall + aimant




SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS1)
	GROUPE
	SUJET ET PROBLEMATIQUE
	PRODUCTION
	Document remis au groupe
	Matériel/logiciel nécessaire

	VILPOUX

ELISABETH

JONET

10/12/02


	« Rendre la communication en Morse accessible à tous »
	Générer un code morse à partir d’un clavier de PC
	
	Clavier de PC

Carte µC + CVAVR

Ampli audio + oscillateur

	VIGNERON

FROMION

LELONG

10/12/02


	« Sustentation magnétique »
	Mise en évidence du principe et étude de la relation entre l’effort recherché et l’énergie électrique nécessaire.
	
	Fabrication d’une cabine

Voir en physique (bobine

+ matériel de mesure)

	TREMEAU
PROCHASSON

6/12/02
	« Conversion Wsolaire / Wélectrique »

voiture solaire
	« Dimensionner une installation solaire pour produire l’énergie nécessaire à un mobile »


	
	Panneaux solaires + accumulateur + régulateur

	BONNET

PERON

10/12/02
	« Robot mobile »


	Détection d’obstacle
	
	Capteur à ultrason

Maquette de voiturette électrique

Carte µC + CVAVR

	KOKOT

BEDU

PLANCHARD

BOUIN

10/12/02


	« Convoyeur à bande »

Réglage du débit de roches
	Variation de vitesse d’un moteur à courant continu. Régler le débit d’un produit en contrôlant la vitesse d’un tapis (V cst)
	
	tapis roulant du robot Schrader + API avec module d’E/S analogique


