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SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS2)

	GROUPE
	SUJET ET PROBLEMATIQUE
	PRODUCTION
	Document remis au groupe
	Matériel/logiciel nécessaire

	LOUDOT Fanny

SIMONET Thomas

BUPTO Marie


	« Assurer la gestion automatique d’un accès »

Application : Gestion des E/S du lycée (problèmes de retards)

Programmation des « statuts » de la carte
	Assurer l’ouverture du portail FACC du labo  avec un lecteur de carte (à puce programmable) relié à un µC.


	Guidance, recherche d’infos

Cahier des charges

Planning
	Matériel

Portail FAAC

Lecteur de carte téléphonique

Carte ATMEL SSI

Logiciel : CVAVR

	PENNIN Beinjamin

FERRAND Rémy


	« Améliorer la vitesse de  positionnement de l’antenne parabolique » du labo


	Commande par micro-contrôleur et programme C de la parabole à vitesse variable.
	Guidance, recherche d’infos

Cahier des charges

Planning
	Matériel

Parabole

Carte Atmel SSI

Carte interface

Logiciel : CVAVR

	CLOCHART Vincent

JIREAU Sylvain

MOULON Pierre


	« Compression de données : pourquoi et comment  ? »


	Réalisation d’un programme de décompression en langage C

(compactage canonique)


	Guidance recherche d’infos

Cahier des charges

Planning
	Logiciel : C++

	DEBOUZY Aude

AMANT Sébastien

RIEUPEYROU Grégory


	« Le partage des ressources dans un réseau de PC »
	Installation du mini réseau et intégration d’une ressource (scanner, imprimante ...)


	Document imprimante
	2 PC 

1 imprimante

	PRACHE Julien

LABONNE

ROBIN

MARTINS


	« Conversion vent en énergie électrique »
	Choix d’un type de générateur à monter sur une éolienne (CC, CA synchrone ou asynchrone...)


	
	Simulation 


SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS2)
	GROUPE
	SUJET ET PROBLEMATIQUE
	PRODUCTION
	Document remis au groupe
	Matériel/logiciel nécessaire

	PICARD Aurélien

ROBIN

BALLUT Mickael

LONGUEVILLE Sébastien


	« Cellule photovoltaïque et amélioration du rendement de l’installation ».


	Evaluer l’incidence du positionnement d’une cellule photovoltaïque par rapport à une source lumineuse sur le rendement de l’installation. 
	Guidance recherche d’infos


	Matériel
Cellule photovoltaïques.

Moteur pas à pas.

µC 

Logiciel : CVAVR

	AKERKOUB

DANG Thi


	« Amélioration de la chaîne d’info (Traiter) du pousse seringue »
	Réaliser la fonction Traiter du PS avec un µC
	Cahier des charges

Planning
	Matériel
Carte µC ATMEL + Moteur pas à pas

Logiciel : CVAVR

	Leising

Laffille

Dang Hoang


	« Amélioration de la chaîne d’info (Traiter) du sécateur »
	Réaliser la fonction Traiter du PS avec un µC
	Cahier des charges

Planning
	Matériel
Carte µC ATMEL + interface de puissance

Logiciel : CVAVR


SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS1)
	GROUPE
	SUJET ET PROBLEMATIQUE
	PRODUCTION
	Document remis au groupe
	Matériel/logiciel nécessaire

	JOUMMAL Yossef

AUBALLY Guillame


	Les pales d’hélicoptère et le pas variable des pales sur 1 tour
	Modélisation SOLIDWORKS
	
	

	MIHIET Aurélie

VIOLLE Mathieu

KAISER Nicolas

DUONG Kim


	« Amélioration de la chaîne d’info (Traiter) du sécateur »
	Réaliser la fonction Traiter du PS avec un µC
	Cahier des charges

Planning
	Matériel

Carte µC ATMEL + interface de puissance

Logiciel : CVAVR

	MALTERRE Romain

BLANC Elise

COUPEAU Jérémie


	« Montrer que le volume d’une enceinte à une influence sur le rendement acoustique »
	Fabrication d’un caisson et mesure de puissance acoustique


	
	Matériel

Carte µC ATMEL + interface de puissance

Logiciel : CVAVR

	BALLUT Mickael

ETAVE Benoit

AUDOUX Yohann


	Portière de XM : comment améliorer la sécurité vitre.

Défaut constaté

Recherche de solutions

Solution retenue etc ….
	Réalisation d’une solution (en C)
	Cahier des charges

Planning
	Matériel

Résistance de précision

pour la mesure de I 

Carte µC ATMEL 
Logiciel : CVAVR

	RAFFAITIN Marc

TALVARD Axel

CHEVALIER Pierre


	Aérodynamique : comment l’améliorer sur une voiture

Influences sur les performances en faisant varier certains paramètres ….. (angle d’ailerons, vitesse, accélération, freinage  …)


	Simulation de l’effort transversal appliqué à d’une voiture par un capteur magnétique (à construire)

Mesure de l’angle de braquage

Détection de freinage TOR et élaboration d’une commande de la position d’un aileron (moteur pas à pas )
	
	Matériel

Moteur pas à pas

Capteur à effet Hall + aimant

Logiciel : CVAVR



SUIVI PPE – CLASSES DE TERMINALES …………….(TS1)
	GROUPE
	SUJET ET PROBLEMATIQUE
	PRODUCTION
	Document remis au groupe
	Matériel/logiciel nécessaire

	VILPOUX

ELISABETH

JONET


	« Rendre la communication en Morse accessible à tous »
	Générer un code morse à partir d’un clavier de PC
	Cahier des charges

Planning
	Matériel

Clavier de PC

Carte µC + CVAVR

Ampli audio + oscillateur

Logiciel : CVAVR

	VIGNERON

FROMION

LELONG


	« Sustentation magnétique »
	Mise en évidence du principe et étude de la relation entre l’effort recherché et l’énergie électrique nécessaire.
	Cahier des charges

Planning
	Fabrication d’une cabine

Voir en physique (bobine

+ matériel de mesure)

	TREMEAU
PROCHASSON


	« Conversion Wsolaire / Wélectrique »

voiture solaire
	« Dimensionner une installation solaire pour produire l’énergie nécessaire à un mobile »


	Cahier des charges

Planning
	Matériel

Panneaux solaires + accumulateur + régulateur

	BONNET

PERON


	« Robot mobile »


	Détection d’obstacle
	Cahier des charges

Planning
	Capteur à ultrason

Maquette de voiturette électrique

Carte µC + CVAVR

	KOKOT

BEDU

PLANCHARD

BOUIN


	« Convoyeur à bande »

Réglage du débit de roches
	Variation de vitesse d’un moteur à courant continu. Régler le débit d’un produit en contrôlant la vitesse d’un tapis (V cst)
	Cahier des charges

Planning
	Matériel

tapis roulant 

API avec module d’E/S analogique
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Problématique

On vous demande de réaliser un programme destiné à une carte µC ATMEL qui permette de gérer un accès (ouverture d’un portail) à partir des données inscrites dans une mémoire. Le problème consiste à:

· lire le code inscrit dans une mémoire série,

· lire l’heure courante (HTR),

· vérifier si le code lu est accepté à l’heure courante,

· générer ou non l’ordre d’ouverture du portail en fonction du traitement précédent.

Schéma fonctionnel
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Ressources documentaires

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

· d’un exemple de graphe des transitions et de sa traduction algorithmique (voir annexe),

· du graphe des transitions à programmer (voir annexe),

· de la bibliothèque des fonctions C <SSI.h>,

· d’une carte µC AT90S8535.

Fabrication


Programmateur de carte mémoire

Documents contenus dans le cahier des charges « PPE Contrôle d’accès »

Phase 1 

Recherche documentaire

Phase 2

Graphe des transitions « Contrôle d’accès » 




à programmer

Exemple de graphe des transitions et sa traduction algorithmique

Programme acces_el.c







à compléter

Listing de la librairie <ssi.h>

Schéma de la carte SSI

Phase 3

Programme acces_el1.c






 
à compléter

Phase 4

Notice technique des cartes à puce Philips

Programme ppe_ps.c 







à adapter

Phase 5

Schéma de l’installation







à compléter
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Problématique

On vous demande de modifier les structures matériels et logiciels de la commande du moteur à courant continu de la parabole pour la positionner plus rapidement. Deux modes de fonctionnement sont prévus :

Mode manuel : identique à celui existant.

Mode automatique : la position à atteindre est saisie sur un clavier et affichée sur un écran LCD. Le moteur est commandé à vitesse variable (PWM) selon le cycle suivant : phase d’accélération pendant 20% du temps du déplacement, vitesse maximum constante pendant 70% du temps de déplacement, phase de décélération et d’accostage pendant 10% du temps de déplacement. 

Schéma fonctionnel
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Entrées carte µC

Inc,Dec, Set, Echap, Ok : signaux issus de BP NO permettant la commandes manuelles de la parabole et la navigation dans les menus.

Consigne_P : grandeur numérique représentative de la position finale de la parabole (entrée à l’aide d’un clavier).

Position : grandeur numérique représentative de la position de la parabole.

Sortie carte µC

PWM : signal TOR de commande du moteur de la parabole.

Ressources documentaires

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

·  du dossier de la parabole (description fonctionnelle de la structure existante)

·  d’un exemple de graphe des transitions et sa traduction algorithmique (voir annexe),

·  du graphe des transitions à programmer (voir annexe),

·  de la bibliothèque des fonctions C <SSI.h>,

·  d’une carte µC AT90S8535.

Fabrication


Interface de puissance 

Documents contenus dans le cahier des charges  « PPE Parabole »

Phase 1

Recherche documentaire

Phase 2

Etude de la structure existante

Document « Dispositif à effet Hall »

Phase 3

Graphe des transitions « Parabole » 





à programmer (initial)

Exemple de graphe des transitions et sa représentation algorithmique

Programme parabole1.c 







à compléter

Phase 4

Incrémentation du timer 0 avec un signal externe

Schéma de la carte à µC AT90S8535 S_SI

Bibliothèque SSI.h

Phase 5

Commande d’un moteur à vitesse variable : Génération d’un signal PWM

Schéma de la carte interface

Programme ppe_parabole.c







à compléter



Problématique

Les grandeurs physiques mesurées par une station météorologique personnelle sont affichées sur un écran LCD noir et blanc de 240 par 128 pixels. L’électronique de commande de la station est principalement constituée d’un µC. La taille mémoire disponible (8ko) limite à 2 le nombre d’images affichables.

Pour augmenter ce nombre, on vous demande d’améliorer le programme de compression proposé et d’élaborer le programme de décompression permettant de retrouver l’image d’origine.

Schéma fonctionnel de la chaîne de traitement


Ressources documentaires

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

· D’un algorithme de compression canonique (à terminer)

· Du programme C correspondant

· De la version 4.5 du logiciel C++

Documents contenus dans le cahier des charges 

« PPE Compression de données »

Phase 1 

Recherche documentaire
Phase 2

Etude et modification d’un algorithme de compactage canonique

Fichier compact1.CPP






 à compléter

Phase 3

Décodage d’une image binaire au format bitmap

Exemple de fichier compressé


Problématique

On vous demande d’élaborer le programme permettant de générer le signal de commande du moteur pas à pas (FPH) à partir de l’information consigne de débit (C_débit) et du type de la seringue mis en place. Ces informations seront saisies sur un clavier et affichée sur un écran LCD. 

Schéma fonctionnel


Entrées carte µC

Inc, Dec, Ok, Ech, Set, Entr : signaux issus de BP NO permettant la navigation dans les menus, l’incrémentation, la décrémentation de la consigne de débit, la sélection du type de seringue (voir graphe des transitions en annexe)

Sorties carte µC

VPH1 à VPH4 : signaux logiques de commande du moteur pas à pas. (voir annexe, dossier et graphe des transitions)

Ressources documentaires + matériel

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

·  du dossier du pousse seringue (description fonctionnelle de la structure existante, notamment FPH = f(C_débit)),

·  d’un exemple de graphe des transitions et sa traduction algorithmique (voir annexe),

·  des graphes des transitions à programmer (voir annexe),

·  de la bibliothèque des fonctions C <SSI.h>,

·  des chronogrammes des signaux VPH1 à VPH4

·  d’une carte µC AT90S8535 et de son schéma.

Fabrication


Interface de puissance (voir annexe)

Documents contenus dans le cahier des charges « PPE Pousse seringue »

Phase 1 

Recherche documentaire

Phase 2

Graphe des transitions « Menu » 





à programmer 

Exemple de graphe des transitions et sa traduction  algorithmique

Programme menu_ps.c







 à compléter

Phase 3

Additif au cahier des charges du « PPE Pousse seringue »

Annexe 1 « Etude théorique de la chaîne d’information ….. »

Phase 4

Graphe des transitions « Menu » 



à programmer

(modifications)

Connexions de la carte SSI à la carte interface

Programme ppe_ps.c 







à compléter

Listing de la librairie <ssi.h>

Schéma de la carte SSI

Phase 5

Schéma de la carte interface
Documentation du composant ULN2003


Problématique

On vous demande d’élaborer le programme permettant de générer le signal de commande du moteur à courant continu (com) à partir de la position du bouton poussoir (BP) et de la valeur du courant dans le moteur (Vimot).

Schéma fonctionnel


Entrées carte µC


BP : signal logique issu d’un BP normalement ouvert.


Vimot : ddp représentative de l’intensité du courant dans le moteur à CC 

Sortie carte µC


Com : signal TOR d’activation, désactivation du moteur à CC.

Ressources documentaires

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

·  du dossier du sécateur (description fonctionnelle de la structure existante),

·  d’un exemple de graphe des transitions et sa traduction algorithmique (voir annexe),

·  du graphe des transitions à programmer (voir annexe),

·  de la bibliothèque des fonctions C <SSI.h> si nécessaire,

·  d’une carte µC AT90S8535.

Fabrication

Interface de puissance (voir annexe)

Documents contenus dans le cahier des charges « Réorganisation de la fonction traiter du sécateur »

Phase 1 

Recherches d’info et organisation

Phase 2

Graphe des transitions « Commande » 




à programmer

Exemple de graphe des transitions et sa traduction algorithmique

Programme sécateur1.c







à compléter

Listing de la librairie <ssi.h>

Schéma de la carte SSI

Phase 3

Programme sécateur2.c







à compléter


Problématique

On vous demande d’élaborer le programme permettant de générer les signaux de commande du moteur à CC (Monte, Descend) à partir des commandes impulsionnelles (BPIm,BPId) et maintenues (BPcm , BPcd) et de modifier la commande existante de telle sorte que la gêne de la vitre à la montée entraîne sa descente. 

Schéma fonctionnel


Entrées carte µC


BPim, BPid : signaux logiques issus de BP NO (fonctionnement séquentiel)


BPcm, BPcd : signaux logiques issus de BP NO (fonctionnement combinatoire)


Im : Détection gêne de la vitre ou fdc.

Sortie carte µC

Monte, Descend : signaux logique de commande de la montée ou de la descente de la vitre.

Ressources documentaires

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

· du dossier de la portière de XM (description fonctionnelle de la structure existante)

· d’un exemple de graphe des transitions et sa traduction algorithmique (voir annexe),

· du graphe des transitions à programmer (voir annexe)

· de la bibliothèque des fonctions C <SSI.h> si nécessaire,

· d’une carte µC AT90S8535.

Documents contenus dans le cahier des charges « Réorganisation de la fonction traiter de la portière de XM »

Phase 1 

Recherche documentaire

Phase 2

Graphe des transitions « Traitement » 





à programmer

Exemple de graphe des transitions et sa traduction algorithmique

Programme portière_el.c







à compléter

Listing de la librairie <ssi.h>

Schéma de la carte SSI

Phase 3

Programme intégrant la mesure du courant moteur



à compléter
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Problématique

On vous demande d’élaborer un programme permettant de convertir (transcoder) le code émis par un clavier de PC (PS2) en son équivalent Morse et d’émettre la succession des traits et des points sur un HP. Le problème se décompose en trois parties :

· Acquisition du code de la touche 

· Transcodage du code IBM en code Morse

· Emission d’un signal audible sur un HP

Schéma fonctionnel





Entrées carte µC


Clk : signal d’horloge émis par le clavier lorsqu’une touche est enfoncée.


Data : code de la touche transmis en série.

Sortie carte µC


Son : signal représentatif du code Morse correspondant à la touche actionnée.

Ressources documentaires

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

· de l’algorithme à programmer (voir annexe),

· de la bibliothèque des fonctions C à utiliser <SSI.h>,

· d’une carte µC AT90S8535.

· clavier de PC et de son interface d'alimentation.

Documents contenus dans le cahier des charges «Communication en morse»

Phase 1 

Recherche documentaire

Phase 2

Algorigramme d’acquisition du code des touches



à étudier

Programme d’acquisition du code des touche



à modifier

Table de conversion code IBM -> code ASCII



à étudier

Phase 3

Kit amplificateur de puissance





à monter


Problématique

On vous demande :

- de mettre en évidence le phénomène de sustentation en utilisant deux aimants et une éprouvette (masse des aimants, induction magnétique, distance de répulsion).

- d’essayer de reproduire ce phénomène avec deux bobines alimentées en courant continu. (vous devrez essayer d’établir une relation entre les caractéristiques dimensionnelles des bobines, l’intensité qu’elles absorbent, l’induction produite et la force développée). 

- de dégager de ces expérimentations les problèmes qui freinent le développement du transport utilisant ce phénomène (train).    

Ressources documentaires

« à renseigner »

Fabrication

« à renseigner »


Problématique

Vous disposez d’un chariot équipé d’un moteur électrique.

On vous demande :

-de déterminer la puissance nécessaire pour déplacer ce chariot à une vitesse 

0,1m/s ( V ( 0,5m/s sur un sol plan avec une charge M ( 3kg,

- de définir les caractéristiques des panneaux solaires permettant de  rendre le chariot autonome sous un éclairement normalisé,

- de dimensionner les accumulateurs pour qu’ils assurent au chariot une autonomie ( 5h lorsque l’éclairement devient insuffisant (nuit).

- éventuellement de programmer un microcontrôleur afin qu’il détermine l’énergie consommée par le chariot entre deux déplacements.

Schéma fonctionnel


Ressources documentaires et matériels

Chariot assemblé

Panneaux solaires

Accumulateurs

Fabrication

Support des panneaux



Problématique

La détection d’un obstacle par un mobile (ex : robot) peut être réalisée avec des capteurs à ultrasons.  

On vous demande d’étudier la possibilité de connecter une carte de détection d’obstacles à un µC. Pour cela vous devrez :

· mettre en œuvre la carte proposée (réglages + mise en service),

· identifiez les signaux à connecter au µC proposé (AT90S8535)

· écrire l’algorithme permettant au µC de détecter un obstacle fixe et d’en connaître la position.

Schéma fonctionnel






Entrées carte µC

A déterminer

Sortie carte µC

A déterminer

Ressources matérielles et documentaires

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

- du dossier technique de la carte « radar à US »

- d’une carte « radar »,

- d’une carte µC AT90S8535.
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