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Problématique

On vous demande de modifier les structures matériels et logiciels de la commande du moteur à courant continu de la parabole pour la positionner plus rapidement. Deux modes de fonctionnement sont prévus :

Mode manuel : identique à celui existant.

Mode automatique : la position à atteindre est saisie sur un clavier et affichée sur un écran LCD. Le moteur est commandé à vitesse variable (PWM) selon le cycle suivant : phase d’accélération pendant 20% du temps du déplacement, vitesse maximum constante pendant 70% du temps de déplacement, phase de décélération et d’accostage pendant 10% du temps de déplacement. 

Schéma fonctionnel









Entrées carte µC

Inc,Dec, Set, Echap, Ok : signaux issus de BP NO permettant la commandes manuelles de la parabole et la navigation dans les menus.

Consigne_P : grandeur numérique représentative de la position finale de la parabole (entrée à l’aide d’un clavier).

Position : grandeur numérique représentative de la position de la parabole.

Sortie carte µC

PWM : signal TOR de commande du moteur de la parabole.

Ressources documentaires

Pour résoudre le problème énoncé ci-dessus , vous disposez :

· du dossier de la parabole (description fonctionnelle de la structure existante)

· d’un exemple de graphe des transitions et sa traduction algorithmique (voir annexe),

· du graphe des transitions à programmer (voir annexe),

· de la bibliothèque des fonctions C <SSI.h>,

· d’une carte µC AT90S8535.

Fabrication


Interface de puissance (voir annexe)

Chronologie

	Dates
	Travail à faire
	Production
	Fait
	Non fait

	Du 06/01 au 10/01 
	Etude structurelle existante. (Capteur de position, commande du moteur à CC)
	Modèle du capteur, 

n = f(U) moteur
	
	

	Du 13/01 au 17/01
	Traduction du graphe « Parabole» en un algorithme 


	Algorithme « Parabole»
	
	

	Du 20/01 au 24/01
	Programmation du graphe « Parabole» en C

Programmation du fonctionnement « Manuel » en C


	Programme « Parabole»

partiel
	
	

	Du 27/01 au 31/01
	Programmation de la phase d’initialisation en C
	Programme « Parabole»

partiel»
	
	

	Du 3/02 au 07/02
	Programmation du fonctionnement automatique en C
	Programme « Parabole»

partiel»
	
	

	Du 10/02 au 14/02
	Programmation du fonctionnement automatique en C


	Programme « Parabole »
	
	

	Du 04/3 au 07/03
	Fabrication de l’interface de puissance.


	Dossier final
	
	

	Du 10/03 au 14/03
	Connexion de la carte µC à la parabole. Tests et validation


	Dossier final
	
	


Amélioration 


de la vitesse de positionnement de la parabole
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Convertir l’énergie électrique en énergie mécanique
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Distribuer l’énergie électrique
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(Carte µC)


FT12








Cahier des charges


