Améliorations de la carte de commande du robot suiv eur de
ligne (éleve)
Commande d'un afficheur LCD et gestion d’un clavier 8 touches avec une
liaison | e
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Schéma structurel de la carte interface
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Travail demandé

Réalisation de l'interface avec des composants CMS.

Exemple de solution

Afficheur avec son interface Interface
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