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Les mesures de température, dhumidité et de pression

sont réalisées par un capteur BME280 (Sparkfun). Mesures

[ ]
Valeur Unite
« Température : de -40°C a 85°C, +/-1°C

7 * Humidité : de 0 a 100% HR, +/-3% Température 20 € / ( \
données : types et - Pesion: hFa 3 110105, -1 £ )
Humidité 61 % e i 5

La mesure de luminosité est réalisée par un capteur —— ~

BH1750 (DFRobot). .
valeurs de base « Plage de mesure :0 a 63536lux Pression = o

« Précision : 1,2lux Luminosité 250

lux
Le template est affichable a partir de ce lien

Systemes d’exploitation

Nom - Prénom - Classe - Spécialité - Adresse du lycée



Exemple de mini projet (guidé)
Domotique

Mesures physiques - Domotique

Les mesures de temperature, Mntm
mmmwm
Cbﬁc. o/ 1C
WMM!“O.W’.. Teenpdeature 0 'c
* Pression @ 30kPa & 110 kPa, + nm
Humidité 1 5
L mere de lumincse e réalnee par wn cipter 5 :
1730 (DFRoboL).
o s o mnie 0§ 353 fen = ber
Précision ; 1,2l 5 o - <

Le template est affichable & partir de ce liea

Yo - Frénom - Clarse - Specialite - Afrese do byoke

MicroPython
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python

import csv
with open('scientifiques.csv’) as fichier:

scientifiques = list(csv.DictReader(fichier,

delimiter=";"))

Code parte
r| A B E F
1 |[nom prenom jour |mois |annee |projet
2 | Kernighan |Brian 1 1 1942 |programmer avec style
3 | Hopper Grace 9 12 | 1906 |cod= machine
4 | Torvald Linus 28 12 | 1965 |systeme d'explonation
5 || Knuth Donald 10 1 1938 |tout sur les algorithmes

Représentation des

données : types t2 = tl
construits i
Global frome st
t -//7;“’ S O
v
P Dictionnaire -
dict = {} # dictionnaire vide

pgthOﬂ dict

Traitement de données en tables

Tableau

11 = ["afy b e"]
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{'nom':"'Martin', ‘'prenom':'Pierre-Emile'}

Tri par sélection

defTriSelection(Tyn) =
foriin range(n-1) :
Posmin=i
for jin range(i+1n) :
if Tj]<T[Posmin]

Posmin=j

T[i].T[Posmin]=T[Posmin].T[i]

Recherche dichotomique

x

A

python
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Algorithmique
4<7
| '
4>3 :
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1{3/4|6|7|8]|10|13|14
//Boucle de recherche partielle
Tant que trouvé != vrai et début <= fin:
mil « partie_entiére((début + £in)/2)
si t[mil] == wal:
trouvé ~ vrai
sinon:

si val > t[mil]:

début .
sinon:
fin + mil-1

mil+l



Exemples de mini projet (guidé)

A vous de jouer!
8123456

W = MW oE

S EESEEESSESSESEEESSESESSERESS SIS SEEEsSEEEEs
Bravo ! Humain (1-x) Aléa vous avez gagne !
La partie est terminée !

R R

Puissance 4

Tic-Tac-Toe

self.joueur = 1

def analyser_position_clic(self, ey
#Detection de Lo position de L¢

#e]1]2

5

W
—
18 &l
—

~N

8

if self.grille[@] ==

if event.x > @ and event.x

if event.y >
i=1
self.x
self.y

if event.y
i=4
self.x
self.y

if event.y
iw?7?
self.x =
self.y =

v I »

v inou

- H

@ and evet

55
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Joueur 1
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elif event.x > 1@€ and event.x < 20@:
if event.y > @ and event.y < 1@e:

i=2
self.x =
self.y =

155
55
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