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Annexe 1

( Chaîne d’information

















Annexe 2

Réglage de la fréquence du signal VF1 pour une seringue BD Plastipak 20cc

[image: image2]
Signaux VF1(1) et VF2(2) pour une seringue BD PLASTIPAK 20cc (C_débit = 20ml/h)
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Annexe 3

Signaux VF2(1) et VF4(2) pour une seringue BD PLASTIPAK 20cc (C_débit = 20ml/h)

Remarque : le signal VF2 est faussé par l’impression
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Signaux VF4(1) et VPH1(2) pour une seringue BD PLASTIPAK 20cc (C_débit = 20ml/h)
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ANNEXE 4
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 : Fréquence du signal de commande du 

moteur en fonction de la consigne de débit FPH = f(C_Débit)
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Annexe 3 : Débit = f(C_débit) mesuré
BD PLASTIPAK 20cc
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Feuil1

		Annexe 8 : Tableaux des mesures

		FPH = f(C_Débit) expérimental												FPH = f(C_Débit) théorique

		C_Débit				Fréquence (Hz)								C_Débit				Fréquence (Hz)

		ml/h		BD Plastipak		BRAUN		TERUMO		MONOJECT & BD				ml/h		BD Plastipak		BRAUN		TERUMO		MONOJECT & BD

				20cc		50cc		50cc		50cc						20cc		50cc		50cc		50cc

		10		4.5		X		X		X				0		0.0				0.0		0.0

		20		9.3		4.5		3.9		4.8				10		4.7				2.0		2.4

		30		14		6.5		5.9		7.2				20		9.3				4.0		4.8

		40		18.6		8.7		7.9		9.6				30		14.0				6.0		7.1

		50		23.3		11		9.9		12.1				40		18.7				8.0		9.5

		60				13.1		11.9		14.4				50		23.3				10.0		11.9

		70				15.3		13.9		16.7				60		28.0				12.0		14.3

		80				17.6		15.9		19.1				70		32.7				14.0		16.6

		90				19.8		17.9		21.6				80		37.3				16.0		19.0

														90		42.0				18.0		21.4

		X		difficile à mesurer (très instable)										100		46.7				20.0		23.8

				interdit

		Débit = f(C_Débit) expérimental						pour une BD PLASTIPAK 20cc

		C_débit				Temps mesuré à :								Débit mesuré

		ml/h												(ml/h)

				5ml		10ml		15ml		20ml

		10		30mn		60mn		90mn		119mn30s				10.0

		20		14mn58s		29mn55s		44mn59s		59mn58s				20.0

		30		10mn46s		21mn05s		30mn30s		40mn15s				29.9

		40		7mn32s		14mn52s		22mn23s		29mn50s				40.2

		50		6mn		11mn55s		17mn58s		24mn				50.1





Feuil2

		

		10 * C_Débit		0		100		200		300		400		500		600		700		800		900

		F2 (Hz)		0		9.85		19.7		29.6		39.4		49.2		59.1		69		78.8		88.7

		F4 (Hz)		0		9.63		19.26		28.8		38.5		48.15		57.8		67.4		77.05		86.66

		FPh (Hz)		0		2.4		4.8		7.2		9.6		12		14.4		16.85		19.26		21.56
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Annexe 2 : Etude expérimentale de la chaîne d'Information : Relevés de la fréquence du signal de commande du moteur en fonction de la consigne de débit FPH = f(C_Débit)
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ANNEXE 5 : Etude théorique de la chaîne d'information : Fréquence du signal de commande du moteur en fonction de la consigne de débit FPH = f(C_Débit)
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ANNEXE 5 : FS21 Expérimentale (F1 = 98KHz)
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ANNEXE 6 : FS22 Expérimentale (F1 = 98KHz)
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ANNEXE 7 : FP3 Expérimentale F(1 = 98KHz)
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