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Annexe 1 : Schéma fonctionnel
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Annexe 2 : Table des symboles

	Symboles
	Variable automate
	Commentaires


_Au_


:
i0;

Arrêt d'urgence

_pf_


:
i1;

pince fermée

_ph_


:
i2;

poigné horaire

_pah_

:
i3;

poigné anti-horaire

_br_


:
i4;

bras rentré

_bs_


:
i5;

bras sorti

_cr_


:
i6;

colonne rentrée

_cs_


:
i7;

colonne sortie

_bh_


:
i8;

base rotative sens horaire

_bah_

:
i9;

base rotative sens anti-horaire

_Fcy_

:
i10;

départ cycle

_Init_

:
i11;

Initialisation

_Auto_

:
i12;

Auto_manu

_Bpbh_

:
I13;

BP base rotative sens horaire

_Bpah_

:
i14;

BP base rotative sens anti horaire

_Bpmc_

:
i15;

BP monter colonne

_BPdc_

:
i16;

BP descendre colonne

_BPsb_

:
i17;

BP sortir bras

_BPrb_

:
i18;

BP rentrer bras

_Bpph_

:
i19;

BP poignet sens horaire

_BPpah_

:
i20;

BP poignet sens anti-horaire

_comfp_

:
i21;

Commutateur fermeture pince

	Symboles
	Variable automate
	Commentaires


_R+_


:
O0;

Tourner base rotative sens Horaire

_R-_


:
O1;

Tourner base rotative sens Anti-Horaire

_C+_


:
O2;

Monter colonne

_C-_


:
O3;

Descendre colonne

_T+_


:
O4;

Sortir le bras

_T-_


:
O5;

Rentrer le bras

_P-AH_

:
O6;

Tourner poignet sens anti-horaire

_P+H_

:
O7;

Tourner poignet sens horaire

_FP_


:
O8;

Fermer pince

_VREF_

:
O10;

Allumer voyant référence

Annexe 3 

(Syntaxe Automgen)
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Voir encadré en bas de page





























Commande manuelle de la pince





Auto. Init 





(F4) <Marche de vérification dans le désordre>











Commande manuelle des différents mouvements du bras





Mise sous tension





Auto . (Init





(A6) <Mise PO dans état initial>


Bras mis automatiquement en position de référence puis allumage du voyant ref








Auto . (Init





    Auto.(Init





Fin de cycle





( « Valide » est un bit d’étape du Grafcet associé à <A6>


« Valide » = 1 si Init . colonne sortie . bras rentré . pince anti horaire . base anti horaire


( « Fin de cycle »  est un bit d’étape du Grafcet associé à <F1>


( « Fin de cycle »  = 1 lorsque le cycle est terminé





Remarque : Le pupitre virtuel ci-dessous est uniquement utilisé avec la maquette virtuelle.
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(A) Procédures d’arrêt





(F) Procédures de fonctionnement





(A2) <Arrêt demandé en fin de cycle>








(F1) <Production normale>











Le fonctionnement attendu est décrit par le fichier vidéo Schrader-mono2














(A1) <Arrêt dans l’état initial>





Clignotement voyant 


« Vref »
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