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Associer un modèle aux composants d’une chaine d’information et d’une chaîne d’énergie.
Traduire le comportement d’un système.




Compétences
	[image: bd21301_] Associer un modèle à un système ou à son comportement
	§B
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Problématique
Réorganiser la fonction « Traiter » d’un système de dosage.

Conditions de déroulement de l’activité
	Phases de travail
	Objectif
	Activité

	1) Mise en situation
	Analyser le système et identifier les modifications à apporter à la fonction « Traiter ».
	Associer un modèle aux composants d’une chaine d’information et d’une chaîne d’énergie.

	2) Etude de la problématique
	Proposer un modèle pour la fonction « Acquérir » de la chaîne d’information. Réorganiser la fonction « Traiter ».
	Décrire le comportement attendu par un algorithme. Programmer une carte à microcontrôleur

	3) Synthèse
	Apporter une nouvelle fonctionnalité à la fonction « Traiter ».
	Modifier un algorithme et un programme.



RESSOURCES DOCUMENTAIRES, LOGICIELS ET MATERIELS
Carte à microcontrôleur Netduino+2, 2 potentiomètres (E-Block), 1 Buzzer (E-Block) ou 1 LED (E-Block), 1 LCD 2x16 équipé d’un module de pilotage série ELCD COMFILE. [image: C:\Users\Philippe\Desktop\imgres.jpg]

Logiciel Microsoft Visual Studio pro(C#) ou version Express

Document« Résumé Algorithmique programmation »
Répertoire « Dosimètre » du projet

Cours / TD : Généralités sur les systèmes à microcontrôleur. TD1, TD2 et TD3 sur le type des variables.


Document réponse 1 : Analyse fonctionnelle
Activité 1Chaîne d'énergie
Energie ?

Energie ?

Signal de commande de la vitesse du moteur
Traiter (FT12)
Communiquer(FT13)
Acquérir
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?
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Masse matière
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Document réponse 2 : Modélisation de la chaîne d’information

 Activité 2

M (kg/m)
Um(V)

7/100

FT111
km






F1(Hz)
v (m/s)
<Uv>(V)

6000/

FT112
Kv

9/1000

FT113
KF
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Document réponse 2 suite : Application numérique

Activité 3 __________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

__________________________________________________________________________________


Document réponse 3 : Algorithmique du programme à réaliser

Activité 4

	Calcul de kMa
	Calcul de kva
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	Calcul de ku

	










Algorithme Calcul_qm_T/h______________________________________________________________

Constantes____________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________



Document réponse 4 : Synthèse
Activité 5 ______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

__________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________

______________________________________________________________________________________
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