STI2D - TSIN — Traitement algorithmique de I'information

Document réponse 1 - Etude fonctionnelle
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STI2D — TSIN — Traitement algorithmique de I'information

Document réponse 2 — Programmation
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g. // Variables globales
LM‘/ compteur = 0;
,5190 sens = LOW; // LOW ou HIGH

position_ 1 = 0.0, position = 1.8;

f. void setup() {

// Configuration des broches du codeur

pinMode (CODEUR_CLK,  T#SQOT ¥s
pinMode(CODEUR_DT, TANCIT }i
pinMode(CODEUR_SW, TR QJT_ PulloP );

h.
// Sous-programme (service)d'interruption

// Déclenché par un front descendant du signal t&
// On incrémentera et décrémentera le compteur par 1008 pour avoir des résultats réalistes

en cm.
void lectureCodeur() {

bool etatLogiqueCODEUR_DT = 1 '/ 5539/ (CODEUR_DT); // Lecture du signal DT
if (etatLogiqueCODEUR_DT == HIGH) { // si Rotation Horaire alors

compteur = compteur 4 ; // Incrémentation de compteur
sens = Hial ; [(+A000 posz A er}mdé/éOM
}
else { // si Rotation Anti-Horaire alors
compteur = compteur -— A ;5 // Décrémentation de compteur
sens = Low 3 /- oo P'OJL é%ﬂdé}é@l"\
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i
// Sous-programmes et fonctions

STI2D — TSIN — Traitement algorithmique de I'information
e ]

// Lecture de la variable compteur, désactivation des interruptions.
// Ainsi, on est slr que la valeur contenue dans compteur

// ne changera pas pendant qu'on la lit.
int lireCompteur() {
int valeurCompteur;

nolnterrupts(); // début protection de la variable compteur

.
b

VQZQQzZLdémnﬁp/Zhnk. = £2>AWﬁﬁ7/Ekcg_

interrupts(); // fin protection de la variable compteur

return valeurCompteur;

}

i-
int lireSens() {
// A compléter

2

_ﬁaolaféﬂdmbk()
alus Sews - bewh

konaply () ;
relye M viibnrSe pb

k.

void razCompteur() {
nolnterrupts();

/ﬂ)aﬂ%hvzkcéLv:: 4?
interrupts();

}

l. Imprimer et joindre la copie du code de loop()

m. Testez le programme.
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