Fiche de validation du projet : Fauteuil électrique connecté
Bulletin officiel n° 39 du 23 octobre 2014
Annexe 9 à la note de service n° 2014-132 du 13 octobre 2014
Série STI2D - Épreuve de projet en enseignement spécifique à la spécialité

Établissement : Lycée Pierre Émile Martin	Année scolaire : 2017-2018
Ville : BOURGES 	Nombre d’élèves concernés : 3
	Nombre de groupes d’élèves : 1


Noms et prénoms des enseignants responsables : Mariano Philippe / Treuffet Rémi / Morenton Philippe


Spécialité : SIN
	
	

	Intitulé du projet
	Amélioration de l'autonomie d'un malade à mobilité réduite et de sa sécurité par mesure de ses constantes médicales

	Origine de la proposition
	
· Élève


	Problématique - Énoncé général du besoin



Grâce au fauteuil électrique connecté, les responsables d'une personne à mobilité réduite peuvent assurer sa sécurité (où est-il ?), et le surveiller en mesurant ses constantes médicales (comment va-t-il ?)





	Enjeu de développement durable : 

Axe « favoriser la cohésion sociale » :
· favoriser la solidarité,
· contribuer à la qualité de vie des personnes,

	Actions associées : 

· En : permettant à une personne à mobilité réduite de se déplacer en autonomie avec le plus de sécurité possible



	
	Description du contexte : 
Situation externe, environnement du projet :
Personne à mobilité réduite qui utilise un fauteuil roulant  pour se déplacer. Ce type de fauteuil est utilisé pour des déplacements assez longs empruntant des rues en villes.
Insatisfactions et/ou pistes d’amélioration :
Sans fauteuil connecté, la personne à mobilité réduite  n'est pas en relation localisable. Un problème médical n'est pas détecté. 
Fonctionnalités : 
Le système à réaliser permet notamment  
- de géolocaliser à distance le fauteuil 
- de visualiser à distances quelques-unes des caractéristiques physiques de l'utilisateur
- d'informer localement et à distance de l'autonomie restante pour le fauteuil électrique

Caractéristiques fonctionnelles et techniques : 
- Acquisition des grandeurs physiques suivantes : rythme cardiaque, température corporelle, énergie fournie par la batterie, température de la batterie, position du fauteuil
- Affichage local et distant des grandeurs précédentes 


	Contraintes imposées au projet

	Coût maximal pour l'établissement : 
500 €
Nature des solutions : 
Utilisation d'un fauteuil roulant disponible au lycée
Acquisition + traitement : carte Arduino + si possible capteurs spécifiques pour cette carte, langage C++ 
L'affichage et les commandes distantes se feront en utilisant les technologies du web (html, css,...) 

Environnement de travail : 
Utilisation d'un fauteuil roulant disponible au lycée


	Intitulé des parties du projet confiées à chaque groupe
	Sans objet : un seul groupe

	Énoncé du besoin pour la partie du projet confiée à chaque groupe
	Sans objet : un seul groupe

	Avant-projet de répartition des tâches
	Élève N°1 : 
Le système doit permettre de mesurer et afficher à distance le rythme cardiaque et la température corporelle.

Élève N°2 : 
Le système doit permettre de mesurer et afficher à distance la position du fauteuil et de transmettre les données.

Élève N°3 : 
Le système doit permettre de mesurer l'énergie fournie par la batterie et d'afficher à distance l'autonomie restante.


	Production finale attendue

	[bookmark: _GoBack]Documents de formalisation des solutions proposées
· Document de présentation au format PDF 
· comparaison des solutions envisagées en lien avec le développement durable,
· justification de la solution retenue (NB : aussi dans une approche de développement durable, mais pas uniquement : CO1.1 et C08.0), 
· description fonctionnelle du projet grâce à l’outil SysML
· positionnement de la partie du candidat dans cette description et liens fonctionnels avec les autres parties (approche MEI)
· bilan. 

Nature de la matérialisation
· prototype,

Supports de communication
· documents numériques de présentation orale,
· autres : documents numériques de présentation collective du projet
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