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	Projet Drone terrestre

	
	Descriptif et déroulement





Presentation globale
Question sociétale :

Command explorer une zone sensible à l’homme après un accident industriel ?

Après des accidents industriels comme ceux de Seveso en Italie ou de l’usine EZF de Toulouse, se pose la question de l’exploration de ces zones dangereuses à l’homme de manière autonome. 
L’objectif étant d’effectuer des mesures et observations sur une zone accidentée afin d’en assurer la sécurité et d’en minimiser les impacts écologiques.

Drone terrestre (UGV : Unmanned Ground Vehicle)[

[image: http://www.rcteam.fr/5363-36802-large/t2m-pirate-xt-r-24ghz-rtr-t4907.jpg]Matériels supports

Vous disposez en matériels supports d’une voiture Pirate XT-R et de sa radio commande.

Vous rajouterez des éléments permettant l’observation et la transmissions de diverses informations propre à rendre compte de l’état de la zone pour en effectuer la sécurisation.

LIENS
Quelques liens très rapide d’exemple, effectuer vos propres recherches.

Dronne d’observation militaire
http://www.mc-clic.com/pages/terrestres/drone-d-inspection.html

Sur site nucléaire
http://www.slate.fr/story/36221/robot-nucleaire

Robot inspection
http://www.robotshop.com/eu/robot-surveillance-inspection-chenilles-trackbot-1.html
Planning
Recherches documentaires – Individuelles ≈ 2h

Recherches documentaires individuelles.
Ces recherches doivent vous permettre l'appropriation du sujet afin d'effectuer la rédaction du la partie introduction du dossier.

Vous devrez vous poser les questions du style suivant, et bien d'autre :

Qu'est-ce qu'un drone terrestre? A quoi peut-il servir? Qui les utilise? Quelles grandeurs physiques mesure-t-on? Comment les transmettre?

Rendre compte de votre travail comme un premier jet de l'introduction de votre dossier sur 1 à 2 pages.

Carte mentale – collective ≈ 2H

La question sociétale étant : Command explorer une zone sensible à l’homme après un accident industriel ?

Effectuer une réflexion collective en la transcrivant sur un brouillon de l'élaboration d'un drone terrestre à partir de la voiture Pirate XT-R ?

Réfléchir aux grandeurs mesurées, à la visualisation et aux transmissions d'informations?
Penser aux grandeurs utiles à la navigation du drone.

Elaborer et enrichir par groupe de 3 la carte mentale synthétisant vos réflexions.

Rendre compte de votre travail comme carte mentale sur 1 à 2 pages.

Découpage des taches – par binôme ≈ 3H

Après distribution des contraintes de grandes mesurées.
Après distribution des contraintes de capteurs utilisés et des répartitions par binômes.
Sachant que vous ne devez pas effectuer une tâche déjà effectué dans les projets précédant.

Répartissez-vous dans les binômes.

Procéder au découpage des taches dans le temps. Vous pouvez effectuer quelques recherches notamment sur les capteurs utilisées pour mieux "Timer" votre découpage. N'oublier pas de tache, notamment les réalisations de structures matérielles.

Rendre compte de votre travail comme découpage des tâches sur 1 page.



Grandeurs mesurees et transmission
Après l'élaboration de votre carte mentale, et avant la répartition des tâches, on vous donne la liste des grandeurs mesurées ci-dessous et les contraintes de capteurs utilisés ci-après.

Vous pouvez observer celles qui étaient prises en compte, celles qui sont nouvelles et celles qui sont ne seront pas traités.

Grandeurs mesurées :

Visualisation vidéo de la zone.
Géolocalisation du drone.
Orientation du drone.
Mesure de la distance par télémétrie d’un objet face au drone.
Mesure du rayonnement thermique de l’objet.
Estimation de l’autonomie du drone.
Mesure de la Température de la zone.
Mesure de l’Hygrométrie de la zone.
Mesure de la luminosité de la zone.
Détection de gaz.

Transmission des informations :

Transmission des informations en liaison série sans fils.
Transmission de la vidéo en wifi.



[bookmark: _GoBack]Répatition des taches et contraintes
Contraintes d'utilisation de capteur et répartition des tâches par binômes.

	Groupe de 6

	Binôme 1 :

	Géolocalisation de la zone :
GPS I2C de chez lextronic

Mesure de la Température de la zone :
Capteur température TSIC501F à sortie analogique de chez Farnell. 

Mesure de l’Hygrométrie de la zone :
Capteur d’humidité à sortie Analogique SEN-09569 de chez Lextronic.




	Binôme 2 :

	Orientation du drone :
Boussole I2C CMP03 de chez Lextronic 

Estimation de l’autonomie du drone :
Capteur de consommation de courant SEN-08883 de chez Lextronic.

Détection de gaz :
Capteur de GAZ à sortie TOR MQ-2




	Binôme 3 :

	Visualisation vidéo de la zone :
Caméra IP wifi.

Mesure du rayonnement thermique de l’objet :
Capteur de rayonnement thermique I2C MTP81 de chez lextronic.

Mesure de la distance par télémétrie d’un objet face au drone :
Télémètre à Ultra Son à sortie PWM.

Mesure de la luminosité de la zone :
Capteur de luminosité à sortie analogique BOB-08688 de chez Lextronic. (Jusqu’à 1000 lux)






format des donnees de transmission d’informations
Format de données de transmission des informations pour assurer la synchronisation avec la partie récupération et affichage sur page web. Ce format n’est pas forcément celui de l’affichage sur l’afficheur de l’arduino.
Envoi sur la liaison série toutes les secondes au maximum. 38400 bits/s 8 bits pas de parité 1 bit de stop.

On utilise les codes ASCCI pour l’envoi des donnes : X = code ASCCI du nombre associé.


Binôme 1 : Géolocalisation, mesure de la température et hygrométrie.

Format de la position GPS en DM :
[image: ]

Format de la température : ±XX,X en °C.

Format de l’hygrométrie : XXX en %.

Format de la trame :

Code de synchro/XX°XX.XXXX’X/XXX°XX.XXXX’X/±XX,X/XXX


 (
Hygrométrie
) (
Température
) (
Position GPS Latitude, Longitude
) (
$00
)




Binôme 2 : Orientation du drone, estimation de l’autonomie et détection de gaz.

Orientation du drone : XXX en degré par rapport au Nord. (Rotation sens horaire)

Estimation de l’autonomie : XXX en %

Détection de GAZ : X avec à 0 pour absence de GAZ et 1 pour alarme GAZ

Format de la trame :

Code de synchro/XXX/XXX/X


 (
$00
)
 (
Alarme GAZ
) (
Autonomie
)

 (
Orientation
)



Binôme 3 : Mesure du rayonnement thermique, de la distance par télémétrie et de la luminosité de la zone :

Mesure du rayonnement thermique : XXX en °C

Mesure de la distance : X,XX en mètre.

Luminosité : XXX en %

Format de la trame :

Code de synchro/XXX/X,XX/XXX


 (
$00
)
 (
Luminosité
) (
Distance
)

 (
Température
)
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