	Classe de première STI2D. Système d’Information et Numérique



CORRECTION DU TD1 NXT
Tableau récapitulatif 
	Objectifs :

le robot NXT doit :


	Il peut utiliser :
	Remarques

	1
	Suivre une ligne
	Capteur de lumière

Capteur de couleur

NXTLineLeader

Caméra CMUCAM


	La ligne est :

- noire (sur fond blanc), 

- blanche sur fond coloré (ou noir) ou 

– de couleur sur fond blanc ou noir.

	2
	Mesurer ou calculer son déplacement ou sa position
	Capteur d’angle

Servomoteur (codeur)

Gyroscope

Accéléromètre

GPS


	[image: image1.png]




	3
	S’orienter
	Boussole

GPS


	

	4
	Détecter un obstacle
	Capteur de contact

Télémètre à ultrasons

Télémètre à infrarouge


	

	5
	Mesurer une température
	Capteur de température simple
Capteur de température protégé

Capteur thermique IR


	

	6
	Détecter une source de lumière


	Capteur de lumière

Détecteur de lumière IR
	

	7
	Mesurer sa consommation

électrique
	Mesureur de puissance
	I en ampère

U en Volt

Q en ampère/heure

P en Watt



Webographie :

http://www.generationrobots.com/index.cfm
http://www.hitechnic.com/
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