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	CI2 : Instrumentation et acquisition de grandeurs physiques.
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COMPETENCES ATTENDUES
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  CO7.sin1 Décoder la notice technique d’un système.
	


TP associé : TP1 NXT



PROBLEMATIQUE

Rechercher des capteurs permettant au robot NXT : 
- de suivre une ligne,
- de mesurer ou calculer sa position ou son déplacement,
- de s’orienter,

- de détecter des obstacles,

- de détecter une source de lumière,

- de mesurer une température
- de mesurer sa consommation électrique.


Travail demandé
A partir des informations trouvées sur Internet, complétez le tableau de la page suivante.
Remarques

Plusieurs types de capteur peuvent être utilisés pour un objectif.

Certains types de capteurs peuvent être utilisés pour atteindre différents objectifs.

Tableau récapitulatif
	Objectifs : 

Le robot NXT doit :


	Il peut utiliser :
	Remarques

	1
	Suivre une ligne
	
	La ligne est :

- noire (sur fond blanc), 
- blanche sur fond coloré (ou noir) ou 
– de couleur sur fond blanc ou noir.

	2
	Mesurer ou calculer son déplacement ou sa position
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	3
	S’orienter


	
	

	4
	Détecter un obstacle
	
	

	5
	Mesurer une température
	
	

	6
	Détecter une source de lumière


	
	

	7
	Mesurer sa consommation

électrique
	
	I en ampère

U en Volt

Q en ampère/heure

P en Watt


Webographie :
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