Exercices d’algorithmique


CORRECTION DES EXERCICES DU COURS D’ALGORITHMIQUEExercice 1
Algorithme Calcul_Surface_disque_1
// constante
Pi <- 3,1416 : réel
// variables
D <-0, d <-0 : réels // Entrées
S <-0 : réel // Sortie

début				
   lire(D,d)
   si (D  d) alors écrire("Erreur de mesure")
	  sinon		
		    S <- Pi*(D² - d²)/4
		    écrire ("La surface du disque est : ", S)
		  	
   fin si
fin
D
d



Exercice 2
Algorithme Déplacement_1

// variables 
CTactile <- faux: booléen

début
lire(CTactile)
si (CTactile = faux) alors Déplacer(Avant)
     		 		   sinon Arret()
fin si
fin
[image: ]
Capteur tactile
















Exercice 3
Algorithme Calcul_Surface_disque_2
// constante
Pi <- 3,1416 : réel 
// variables
D <-0, d <-0 : réels // Entrées		
S <-0 : réel // Sortie			

début				
  lire(D,d)
  si (D<d) alors écrire ("Erreur D<d")		 
     sinon si (D>d) alors
					S <- Pi*(D² - d²) /4						      					écrire ("La surface du disque est:", S)  
		  	        sinon 
écrire("Erreur D=d")
		     	fin si
  fin si
fin

D
d











Exercice 5
Algorithme Couleurs

// variables
N <-0 : entier
AffCo <-"" : chaine de caractères

début
   lire(N)
   si(N=1) alors AffCo <- "Noir"
   	     sinon si (N=2) alors AffCo <- "Bleu
                          sinon si (N=3) alors AffCo <- "Vert"
                                         sinon si (N=4) alors AffCo <- "Jaune"
   								         sinon si (N=5) alors AffCo <- "Rouge"
   											      sinon si (N=6) alors AffCo <- "Blanc"
             												   sinon AffCo <-"Non lue" 
    												     fin si
fin si
   fin si
  fin si
   fin si
   fin si
   écrire(AffCo)
fin

[image: ]
Capteur de couleur
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Exercice 4
Algorithme Déplacement_2

// variables 
D <-0 : entier // Entrée
P <-0 : réel // interne

début
lire(D)
si (D>100cm) alors 
   P <- 0,7 
   Déplacer(Avant,P)
 sinon si (D < 30cm) alors Arrêt()
     			   sinon 
P <- 0,4  
Déplacer(Avant,P)
   
 fin si
fin si
fin
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